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Tematy prac inzynierskich na studiach stacjonarnych
i niestacjonarnych na Kierunku Automatyka i Robotyka
wroku 2016/17

Promotor prof. zw. dr hab. inz. Marcin Witczak

Lp. Nazwisko i imi¢ Temat

1. KARPINSKI KAMIL STEROWANIE I WIZUALIZACJA INTELIGENTNEGO BUDYNKU

Promotor dr hab. Andrzej Klepka, prof. PWSZ w Glogowie

Lp. Nazwisko i imie¢ Temat

1. ADAMCZEWSKI PATRYK ZAUTOMATYZOWANY SYSTEM ZALADUNKU NA ODSTAWIE PMN BAOBAB
2. | CZACZYK MAREK UKLAD STEROWANIA INSTALACJI WODY PRZEMYSLOWE]

3. | DZIADOSZ PIOTR BUDOWA MALEGO ROBOTA TYPU LINE-FOLLOWER

4. | RAKOWSKI ROBERT ZAUTOMATYZOWANY REAKTOR DO PRODUKC]JI PALIW TYPU BIODIESEL
5. RATAJCZAK JACEK GENERATOR TRAJEKTORII DLA ROBOTA MELFA

6. WELODARCZYK SEBASTIAN PROJEKT STANOWISKA DO BADANIA CHARAKTERYSTYK DOKEADNOSCI

[ POWTARZALNOSCI ROBOTOW PRZEMYSLOWYCH
PROJEKT STANOWISKA DO BEZPIECZNE] PRACY Z ROBOTEM

7. WOLSKI PAWEL PRZEMYSLOWYM KUKA KR 15/2 NA STEROWANIU WERSJI (V)KR C1.
OPRACOWANIE SYSTEMU ZABEZPIECZEN PRZESTRZENI ROBOCZE]
8. ZIOBRON MARTYNA PROJEKT CHWYTAKA SZCZYPCOWEGO Z CZU]JNIKIEM SItY NACISKU

Promotor dr hab. Krzysztof Patan, prof. PWSZ w Glogowie

Lp. Nazwisko i imi¢ Temat

1. PAWEL SWIATEK ALGORYTMY AUTOMATYCZNEGO STROJENIA REGULATOROW PID

Promotor dr inz. Elzbieta Banaczyk

Lp. Nazwisko i imie Temat
5 STANOWISKO DO BADANIA WEASNOSCI I POZYCJONOWANIA SILNIKA
1. BRYS MARCIN LINIOWEGO
OPTYMALIZACJA NADZORU PRZEPLYWU MEDIUM UKLADU PLUCZACEGO
2. KASPERSKI MICHAL W OBIEGACH FARB NA PRZYKLADZIE ZAKLADU LAKIERNI VW POZNAN
SP.Z 0.0.
MUCHA KRYSTIAN ANALIZA POROWNAWCZA METOD STEROWANIA TEMPERATURA
PIENKNY HUBERT METODYKA DOBORU REGULAC]I NATEZENIA OSWIETLENIA

ANALIZA POROWNAWCZA SERWONAPEDOW STOSOWANYCH
W AUTOMATYCE PRZEMYSLOWE]

TOPOLAN DOBROSEAW ZAUTOMATYZOWANY SYSTEM POZYSKIWANIA CIEPLA Z OTOCZENIA

SZKLARSKI TOMASZ
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Promotor dr inz. Grzegorz Goral

Lp. Nazwisko i imie Temat

WYKONANIE STANOWISKA LABORATORYJNEGO DLA UKEADOW

L BARAN MICHAL INTELIGENTNYCH BUDYNKOW

2. BRZEZNIAK MARTA PODAJNIK TASMOWY

3. FRANKOWSKI KAROL WYKONANIE CHWYTAKA PNEUMATYCZNEGO DLA ROBOTA FANUC

4, JABLONSKA ALICJA PROJEKT INTELIGENTNEGO POJAZDU ELEKTRYCZNEGO

5. KOLODZIE] PAWEL WYKONANIE SYSTEMU WIZYJNEGO DLA ROBOTA FANUC
ANALIZA STANU ZROBOTYZOWANYCH STANOWISK W POLSCE DO ROKU

6. PETELSKI MATEUSZ 2016 - PROGNOZY NA PRZYSZt.OSC NA PRZYKLADZIE INNYCH OBSZAROW
ZROBOTYZOWANYCH

7. SZCZEPANSKI MARCIN WYKONANIE CHWYTAKA ELEKTRYCZNEGO DLA ROBOTA FANUC

8. ZEGADLO SZYMON WYKONANIE ROBOTA MOBILNEGO

9. BILICKI PATRYK
STANOWISKO MECHATRONIKI
10. | SALEK PATRYK

Promotor dr inz. Marcel Luzar

Lp. Nazwisko i imi¢ Temat

ZAPROJEKTOWANIE MAKIETY DO PROGRAMOWANIA STEROWNIKOW PLC
I PANELI HMI ORAZ JE] WIZUALIZACJA W SYSTEMIE SCADA

PROJEKT MODELU PNEUMATYCZNEGO PODZIEMNEGO PARKINGU
ROWEROWEGO Z WYKORZYSTANIEM STEROWNIKA PLC SIEMENS S7-1200
PROJEKTOWANIE PROCESU KONTROLI JAKOSCI Z WYKORZYSTANIEM
PRZEMYSLOWEGO SYSTEMU WIZYJNEGO ORAZ STEROWNIKA PLC

1. MAJEWSKI ALEKSANDER
2. TOMASIK ARKADIUSZ

3. WYDYSZ LUKASZ

Promotor dr inz. Pawet Majdzik

Lp. Nazwisko i imi¢ Temat
STEROWANIE RUCHEM SAMOCHODOWYM NA SKRZYZOWANIU
1. BARTCZAK MATEUSZ Z WYKORZYSTANIEM SYGNALIZACJI SWIETLNE] I CZUJNIKOW RUCHU

W OPARCIU O ARDUINO
ZDALNE STEROWANIE ROBOTEM MOBILNYM PRZY UZYCIU TELEFONU
KOMORKOWEGO

PROJEKT I IMPLEMENTACJA PARKINGU SAMOCHODOWEGO

3. | RATAJCZAK MATEUSZ (ZDEFINIOWANE I 0ZNAKOWANE MIEJSCA) Z AUTOMATYCZNA OBSLUGA
KLIENTOW (OKRESLA LICZBE ORAZ NUMER WOLNYCH MIEJSC)

ANALIZA POROWNAWCZA ALGORYTMOW WYSZUKIWANIA NAJKROTSZYCH
SCIEZEK LABIRYNTU

2. GANCZAR WOJCIECH

4. | SWIZEK MATEUSZ

Promotor dr inz. Pawet Modzel

Lp. Nazwisko i imie Temat

1. ISKRA MICHAL MODERNIZACJA STEROWANIA MYJNI SAMOCHODOWE]
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PRAKTYCZNE ZASTOSOWANIE REGULATORA PID ORAZ SYSTEMU
WIZYJNEGO DO BALANSOWANIA KULA NA RUCHOME] BELCE
APLIKACJA DO KOMPLETAC]I ZESTAWOW SNIADANIOWYCH DLA
PRACOWNIKOW

OPTYMALIZACJA DZIALANIA STEROWANIA AUTOMATYCZNE] MYJNI
SAMOCHODOWE]

Promotor dr inz. Barttomiej Sulikowski

Lp. Nazwisko i imie Temat
STEROWANIE GLOSEM MANIPULATOREM MITSUBISHI
1. | BARANOWSKI ADRIAN 7 WYKORZYSTANIEM SRODOWISKA MATLAB
2. | GOLA PATRYK PROJEKT I IMPLEMENTACJA KAMERY TILT AND PAN
PROJEKT I IMPLEMENTACJA SYSTEMU WIZYJNEGO I KOLOROWEGO
3. | PAWLUS ERYK SYSTEMU DOSWIETLEN
INTEGRACJA SYSTEMU WIZYJNEGO Z PLATFORMA LEGO MINDSTORMS
4. | PLONKA BOGDAN (KONSTRUKCJA KAMERY INTERFE]S OPROGRAMOWANIE PRZYKLADOWE
APLIKACJE)
ZASTOSOWANIE ITERACYJNEGO STEROWANIA Z UCZENIEM W PROCESIE
5. | RYBACKI MICHAL GENEROWANIA OPTYMALNE] TRAJEKTORII RUCHU ROBOTA MOBILNEGO
ZBUDOWANEGO NA BAZIE LEGO MINDSTORMS
6. | SMORAWINSKA OLGA LOKALIZACJA BRYL. W PRZESTRZENI 3D (WYKORZYSTANIE 2 KAMER)
7. | SZOTKIEWICZ ADRIAN PLANOWANIE DROGI ROBOTA WYKORZYSTANIEM SYSTEMU WIZYJNEGO



