Zalgcznik do Uchwaty nr 81/XVII1/15

Efekty ksztatcenia dla kierunku AUTOMATYKA | ROBOTYKA
studia pierwszego stopnia — profil praktyczny
Forma studidw: stacjonarne i niestacjonarne

Panstwowa Wy zsza Szkota Zawodowa w Gtogowie
Umiejscowienie kierunku w obszarach ksztalcenia

Kierunek ksztatceniautomatyka i robotykaalezy do obszaru ksztatcenia w zakresie nauk technazny

Tytut zawodowy uzyskiwany przez absolwenta

Inzynier

Wskazanie dziedzin (nauki i sztuki) i dyscyplin (kawych lub artystycznych), do ktérych odnase
efekty ksztalcenia

Dziedzina nauk technicznych. Dyscyplina naukowaomatyka i robotyka, mechatronika, elektrotechni-
ka, mechanika, budowa i eksploatacja maszyn, irdoyka

Obja&nienia oznacaew symbolach:

T- obszar ksztatcenia w zakresie nauk technicznych

1- studia pierwszego stopnia

P- profil praktyczny

InzP- efekty ksztatcenia prowagtz do uzyskania kompetencjizymierskich na studiach pierwszego
stopnia

W- kategoria wiedzy

U- kategoria umiejtnosci

K - kategoria kompetencji spotecznych

01, 02, 03 i kolejne - numer efektu ksztatcenia

1. Tabela odniesi@ kierunkowych do efektéw obszarowych

Odniesienie do Odniesienie do opisu
Efekty ksztalcenia dla kierunku Automatyka i robotyka opisu efektow efektow ksztalcenia
Szl Po zakaiczeniu studiéw | stopnia absolwent: SR ECNED Eom PO CRE G09S
P : szaru nauk tech- skania kompetenc;ji
nicznych inzynierskich
WIEDZA
Ma wiedz; z zakresu matematyki, obejma: analiz mate-| T1P_WO01 InzP_W01

matyczn, algebe liniowa, metody probalistyczne i statystyh
matematyczg oraz dziatA na zmiennych zespolonych uki
runkowanych na rozwkywanie problemoéw, takich jak: (1
K_WO01 | analiza i synteza uktadéw dynamicznych, (2) analzyikéw
eksperymentu, (3) analizy i syntezy obwodoéw elednych i
elektronicznych, (4) rozwkzywania zada mechaniki ogélnej
obejmujca kinematyk i dynamile. Potrafi stosowata wie-
dze w zakresie studiowanego kierunku studiow

9%

~

Ma podstawow wiedz z matematyki stosowanej obejmeg | T1P_WO02 InzP_W02
modelowanie matematyczne, metody numeryczne oréadye
K W02 symulacji @wywane do  rozwizywania  problemoéw

- i zada inzynierskich. Ma podstawowe umggjiosci z zakresu
wybranej specjalri@i i potrafi stosowé je w obszarze studiq
wanego kierunku studiow

Ma elementarp wiedz w zakresie fizyki dotycxa mechani-| T1P_WO01 InzP_W02
K_ W03 | o . A |
— ki, termodynamiki, optyki, elektryczgoi i magnetyzmu oraz
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fizyki ciala stalego, wiczapc wiedz konieczm do zrozumie-
nia podstawowych zjawisk fizycznych wyptijacych w ukia-
dach regulacji automatycznej. Ma podstawowe ugmejci z

zakresu wybranej specjalw i potrafi stosowé je w obszarze
studiowanego kierunku studiéw

K_WO04

Ma wiedz teoretycza w zakresie reprezentacji sygnatow, |
réwniez zwiazanymi z nimi systemami dynamicznymagiy-

mi i dyskretnymi w czasie, opisanych zaréwno w dzirie

czasu, jak i w dziedzinie egtotliwosci. Ma ugruntowane
podstawowe umiejnosci z zakresu wybranej specjakoo

ak1P_\WO03
T1P_WO04

InzP_WO02, InzP_WO03

K_WO05

Ma podstawow wiedz w zakresie budowy i funkcjonowan
systemow operacyjnych oraz programowaniaegykach ni-
skiego i wysokiego poziomu. Potrafi wykorzysta wiedz

aT1P_Wo02

InzP_WO02, InzP_WO03

K_WO06

w zakresie studiowanego kierunku studiow

T1P_WO03

T1P_WO02

InzP_WO1, InzP_WO02,
InzP_W05, InzP_W06

K_WO07

Ma podstawow wiedz w zakresie budowy i funkcjonowan
procesoréw, komputeréw i sieci komputerowych. Hotto-
sowd ta wiedz w zakresie rozwizywania problemoéw iry-
nierskich oraz w zastosowaniach poza technicznych

aT1P_W02

InzP_WO1, InzP_WO02

K_W08

Ma wiedz w zakresie podstaw elektrotechniki i elektroniki,
tym wiedz o podstawowych zjawiskach, prawach, wiell
sciach i jednostkach niezma do analizy prostych obwodd
elektrycznych i elektronicznych gu stalego i sinusoidalni
zmiennego. Rozumie i potrafi stosawde umiegtnosci w
aspekcie zagadnieautomatyki i robotyki

T1P_WO02
OF1P_WO03
NT1P_\WO06
e

InzP_WO03

K_WO09

Ma elementarp wiedz o metodach, przysdlach i uktadach

pomiarowych stosowanych do pomiaru wybranych wigtko

elektrycznych i nieelektrycznych. Zna wptyw tychynnikéw
na maliwos¢ utrzymania systeméw i obiektow typowych d
studiowanego kierunku studiéw

T1P_WO03

a

InzP_W01, InzP_WO02,
InzP_WO03, InzP_W04

K_W10

Ma wiedz o podstawowych rodzajach i strukturach ukiad
regulacji automatycznej:

GWLP_WO03
T1P_WO07

InzP_WOL1, InzP_WO02

K_Wi1

(1) rozumie konieczrig konstruowania opisu matematyczr
go systemu dla potrzeb projektowania ukladéw regjiylé2)
posiada podstawawwiedz w zakresie metod projektowan
uktadéw regulacji, (3) ma elementarnviedz zwiazam ze
sterowaniem systemami dyskretnymidggtymi

eF1P_WO03
T1P_WO05
a

InzP_WO1, InzP_WO02

Ma wiedz w zakresie nowoczesnych robotéw przemystow

/GrLP_\WO03

InzP_WO01, InzP_WQ03,

K_W12 | obejmupca: (1) podstawowe uktady nagowe i sensoryczne T1P_WQ07 InzP_WO04
robotéw przemystowych, (2) ograniczenia zzéane T1P_WO06
z funkcjonowaniem robotéw przemystowych, (3) typorse | T1IP_WO03 InzP_W04

K_W13

stosowania robotéw w przerig

K_W14

Ma wiedz; w zakresie zastosowania dedykowanego opro
mowania i oprzyrzdowania wykorzystywanego do projekt
wania ukladow automatyki w zakresie: (1) programiomweh
sterownikow logicznych (PLC), (2) charakterystylkld¢tome-
chanicznych i typowych zastosofivenaszyn elektrycznych, (3
programowych naezzi inzynierskich umaliwiajacych wery-
fikacje funkcjonowania uktadoéw sterowania

gTEP_\WO03
pT1P_WO06
T1P_WO07

)

InzP_WO02, InzP_W04

Ma og6lm wiedz dotyczica: (1) kwantowania i prébkowania T1P_W02 InzP_WO01, InzP_W02
sygnatéw, (2) algorytméw sterowania cyfrowego, wntgy-
K_W15 | frowych regulatoréw PID, (3) implementacji uktadéegulacji
ze sprezeniem od stanu i od wigia wykorzystujc obserwa-
tory stanu
Ma uporadkowarny, wiedz ogllm w zakresie urgdzen auto-| T1P_WO04 InzP_W01, InzP_W02,
K W16 matyki przemystowej i sieci przemystowych, zmajch syste- InzP_WO03, InzP_W04,
- matyke, stosowane standardy oraz symbole stosowane dp ich InzP_WO05, InzP_WO06
przedstawiania
Ma elementarp wiedz w zakresie: (1) formutowania proble-T1P_WO05 InzP_W03

K_W17

mow decyzyjnych, (2) technik przeszukifvarostych, heury-
stycznych i metaheurystycznych, (3) systeméw ekepsch

K_W18

Ma podstawow wiedz niezlzdna do zrozumienia spotecz

T1P_WO08

InzP_W02, InzP_WO0

2
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nych, ekonomicznych, prawnych

K W19 i innych pozatechnicznych uwarunkofwvalziatalngci inzy- | TIP_W10 InzP_WO04, InzP_WO05
— nierskiej
Zna i rozumie podstawowe pgja i zasady z zakresu ochronyrlP_WO09 InzP_WO06

K_W20

whasnaci przemystowej i prawa autorskiego; potrafi kortzgs
z zasobow informacji patentowej

K_W21

Ma podstawow wiedz w zakresie zagglzania, w tym zatg
dzania jakécia, i prowadzenia dziatali$oi gospodarczej

T1P_WI11

InzP_WO05, InzP_WO06

K_W22

Zna elementarne zasady tworzenia i rozwoju fornywidual-
nej przedsibiorczaci

T1P_WO07
T1P_WO05

InzP_WO04

UMIEJ ETNOSCI

K_U01

Potrafi pozyskiwé informacje z takichzrédet jak: literatura
bazy danych i innych powszechnie dpstych mediéw prze
kazu informacji, jak rownigintegrowd je w celu interpretac;ji
a takze wyciagat wnioski i formutowa opinie

T1P_UO1

InzP_U01

K_U02

Potrafi przygotowa dokumentag oraz prezentagj ustry
dotyczca realizacji stawianego zadaniazymierskiego, korzy-
stapc z odpowiednich techniki i nagdzi informacyjno-
komunikacyjnych

T1P_UO2
T1P_U04
T1P_U07
T1P U19

InzP_U03

K_U03

W rozwiazywaniu zada wykorzystuje wiedg z zakresu tech
niki i zagadnié@ pozatechnicznych, ma umijos¢ samo-
ksztalcenia g, m.in. w celu podnoszenia kompetencji zay
dowych

[ T1P_UO05

VO-

InzP_UO03, InzP_U11

K_U04

Postuguje s jezykiem angielskim w stopniu pozwadaym na
porozumienie gi, czytanie ze zrozumieniem prostych tekst
technicznych, m.in. instrukcji obstugi spta i oprogramowa-
nia

T1P_U04
6W1P_U06

InzP_U03

Potrafi wykorzysté i wiasciwie dobr& aplikacje do oblicze | T1P_UO08 InzP_UO01, InzP_U02
K_UO5 | inzynierskich, syntezy i analizy modeli systeméw, zamé | T1P_UQ9
cyfrowych i analogowych TP _U17
K U0 Potrafi dokon& (1) analizy i przetwarzania sygnatowT1P_UQ09 InzP_UO01, InzP_UO06,
— (2) analizy systeméw dynamicznych T1P_U13 InzP_UO07, InzP_U09
K UO0T Potrafi projektowa proste uktady cyfrowe oraz skonfigurotva T1P_U16 InzP_UO03, InzP_U07,
— sprzt komputerowy i urgdzenia sieci komputerowej T1P_U14 InzP_UQ08, InzP_U10
Potrafi pis& proste programy wegykach niskiego i wysokiegp T1P_U16 InzP_U11, InzP_U12

K_U08

poziomu oraz analizowai konfigurow& wybrane systemy
operacyjne

T1P_Ul4

Potrafi dobiera i stosowé podstawowe elementy elektronic

7T1P_Ul4

InzP_U11, InzP_U12

K_UQO9 | ne i uktady scalone do budowy prostych uktadéw tetekcz- | T1IP_U16
nych
Potrafi; (1) wykona pomiary podstawowych wielkoi elek- | T1P_UO08 InzP_UO01

K_U10

trycznych, (2) opracowaotrzymane wyniki pomiaréw, (3
okresli¢ biedy i niepewnéci pomiaréw

T1P_U09

K_U11l

Potrafi zbada podstawowe wigiwosci liniowych systemow
dynamicznych, takie jak: (1) stabil§tg (2) sterowalnée, (3)
obserwowalnéé

T1P_U09
T1P_UOS

InzP_UO01, InzP_UO02,
InzP_UO03, InzP_U06

Potrafi zastosowaelementarne techniki projektowania regu

laF1P_U15

InzP_U06, InzP_U09

K_U12 torow i dokoné oceny jakéci ich funkcjonowania T1P_U1l6
Potrafi rozwazywat podstawowe zagadnienia zwane z| T1P_U13 InzP_UQ6, InzP_UO08
eksploatagj robotéw przemystowych, takie jak: (1) zadaniglP_U14 InzP_U10, InzP_U11
K_U13 | kinematyki prostej i odwrotnej dla typowych manigtaréw | T1P_U17
przemystowych, (2) zastosowanie typowyehykow i sposo-| T1P_U11

béw programowania robotow,

K_U14

Potrafi zaprojektowa prosty uktad sterowania z zastosoy
niem programowalnych sterownikéw logicznych (PLQ)-
przez: (1) zastosowanie podstawowych strukturgziykow

umazliwiajacych opis funkcjonowania PLC, (b) weryfikacj

poprawndci opisu funkcjonowania prostego ukfadu stero
nia.

a&F1P_U13
» T1IP_U16

va-

InzP_U03

K_U15

Potrafi projektowa proste uklady cyfrowej regulacji autom

a- T1P_U09

InzP_UO03
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tycznej, dobiera regulatory i ich parametry, czujniki pomia-T1P_U16
rowe i uradzenia wykonawcze

Potrafi stosowé& nowoczesne programowe neaizia inzynier- | T1P_UQ09 InzP_U11, InzP_U12
K_U16 | skie, np. Matlab Control System Toolbox oraz Simkiliw | T1IP_U16
zadaniach projektowania uktadéw regulacji autoneigg

Potrafi okrdli¢ problem decyzyjny oraz oszacowarzydat-| T1P_UQ9 InzP_UO03, InzP_U11,
nos¢ metod i technik sztucznej inteligencji do jegowiza- | T1P_U14 InzP_U12

nia, oraz zaprojektowai zaimplementowa prosty system
wspomagania decyzji

K_U17

Potrafi wykorzystéa specjalistycza wiedz; do rozwizywania| T1P_U14 InzP_UO01, InzP_UO02,

K_U18 | prostych zadazwiazanych T1P_U15 InzP_U04, InzP_U05,
InzP_UO07

Podczas projektowania nowoczesnych uktadéw autdiatyilP_U10 InzP_UO03, InzP_U04,
K_U19 | potrafi dostrzegaich aspekty pozatechniczne, w tgnodowi- | T1IP_U12 InzP_U11

skowe, ekonomiczne i prawne

Stosuje zasady bezpiedéstwa i higieny pracy obowkujace w | T1P_U11 InzP_UO03, InzP_U11
K_U20

— przemyle

Potrafi ocent przydatné¢ rutynowych metod i naezizi stuza- | T1IP_U15 InzP_UQ08, InzP_U12

K U21 cych do rozwizywania prostych zadainzynierskich, typo-| T1P_U18

wych dla automatyki i robotyki oraz wybiérastosowa wia-
sciwe metody i nargzia

Potrafi zredagowg przeanalizow&i zaprezentowawymaga-| T1P_U02 InzP_UO03, InzP_U04,

nia stawiane w przedsizigciach zwizanych z rozwizywa- | T1P_UO3 InzP_U11, InzP_U12
K_U22 | niem i realizag zada inzynierskich typowych dla automatyki T1P_UQ7
TiP_U14
T1P_U18

Posiada elementarne umigjosci w zakresie postugiwaniaesi T1P_U16 T1P_U19 | InzP_UO03, InzP_UO07,

K_U23 | systemami CAD i tworzenia grafiki ignierskiej InzP_U08, InzP_U09

KOMPETENCJE SPOLECZNE

Swiadomie odpowiada za praevtasm oraz przestrzega zasjid' 1P_KO03

K_KO1 okreslajacych prag w zespole T1P_KO7

InzP_KO1, InzP_K02

Ma swiadoma@¢ permanentnego rozwoju i wptywu nowoc2er p ko1
K_KO02 | snych metod i technik #ynierskich w obszarze automatyk'LI_lp—Ko2
i robotyki na wzrost poziomu cywilizacyjnego -

InzP_K02

Ma $wiadoma¢ szybkiej dezaktualizacji nabytej wiedzy
w zakresie uktadow automatyki i robotyki oraz wyagiicej
stad koniecznéci podnoszenia kompetencji zawodowych |[na
K_KO03 | bazie nowopowstagych technologii, znag mazliwosci dal- | T1P_KO1 InzP_KO01, InzP_KO02
szego doksztalcaniagszar6wno na studiach o wszych po-
ziomach, jak rownig szkoleniach i kursach prowadzonych
przez uznane jednostki

Rozumie potrzep jasnego formutowania informacji zavia-
K_KO4 | nych z osignieciami techniki w dyscyplinie automatykaTlP_KO07 InzP_KO02
i robotyka

Rozumie koniecznig przedstbiorczaici i profesjonalizmu T1P KO5
K_KO5 | w pracy irzyniera oraz pospuje zgodnie z zasadami etyk'LI_lp—K06
inzynierskiej -

InzP_KO01

Potrafi wspotdziaté i pracowd w grupie, przyjmujc w niej | +1p ko3
K_KO6 | rézne role, okréa¢ priorytety shiace realizacji okrdonego T1P K04
przez siebie lub innych zadania -

InzP_KO01, InzP_KO02
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Efekty ksztatcenia dla pierwszego stopnia studidw w obszarze
ksztatcenia nauk technicznych i ich odniesienie do efektow
ksztatcenia dla kierunku AUTOMATYKA | ROBOTYKA studia
pierwszego stopnia — profil praktyczny

2. Tabela pokrycia obszarowych efektow ksztatcenia pez kierunkowe efekty ksztatcenia

Efekty ksztalce-

Osoba posiadagca kwalifikacje pierwszego stopnia: nia dia kierunku

WIEDZA

Ma wiedz z zakresu matematyki, fizyki, chemii i innych ohgaw wiaciwych dla studio-
T1P_WO01| wanego kierunku studiéw niegtina do formutowania i rozwazywania typowych, prostyc
zada z zakresu studiowanego kierunku studiow

| K_W01, K_ W03

Ma podstawow wiedz w zakresie kierunkow studiow poayganych ze studiowanym kie-K_W02, K_WO05,

T1P_WO02| runkiem studiow K_W06, K_W07,
K_W08, K_W15
Ma wiedz ogdélma obejmujca kluczowe zagadnienia z zakresu studiowanego kierurk W04, K_WO06,
studiéw K_W08, K_W0Q09,
T1P_WO03 K_W10, K_W11,
K_W12, K W13,
K W14
Ma szczegbtow wiedz zwiazary z wybranymi zagadnieniami z zakresu studiowanegowo04, K_W16
TIP_WO4| ierunku studiow
Ma podstawow wiedz o cykluzycia uradzen, obiektow i systemédw technicznych K W11, K W17
T1P_WO05 - = '
- K_wW22
T1P W05 Zna podstawowe metody, techniki, naizia i materialy stosowane przy rozwywaniu | K_W08, K_W12,
— prostych zadainzynierskich z zakresu studiowanego kierunku studiéw K_W1i4
TP W07 Ma podstawow wiedz w zakresie standardow i norm technicznychazamych ze studior K_W10, K_W12,
- wanym kierunkiem studiow K W14, K W22
TP W08 Ma podstawow wiedz niezledna do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawny:rll< W18
- i innych pozatechnicznych uwarunkoiwdziatalngci inzynierskiej —
Ma podstawow wiedz dotyczica zaradzania, w tym zargdzania jakécia, i prowadzenia
TIP_WO09| ysiataindci gospodarczej K_W20
T1P W10 Zna i rozumie podstawowe poja i zasady z zakresu ochrony wilagioprzemystowe;j K_W19

i prawa autorskiego, potrafi korzyéta zasobOw informacji patentowej

Zna og6lne zasady tworzenia i rozwoju form indyveibhej przedsibiorczaici, wykorzystu-
T1P_W11| jacej wiedz z zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowychgseiwych dla studiowanego K_W21
kierunku studiow

UMIEJ ETNOSCI

T1P_UO1 | Potrafi pozyskiwainformacje z literatury, baz danych oraz innychadsiwie dobranych K _UO1
zrédel, talkke w jezyku angielskim lub innymegyku obcym uznawanym zazyk komunika-
cji miedzynarodowej w zakresie studiowanego kierunku studpotrafi integrowé uzyska-
ne informacje, dokonywaich interpretacji, a tale wychgat wnioski oraz formutowa
i uzasadnié opinie

T1P_U02 | Potrafi porozumiewasig przy wyciu réznych technik wsérodowisku zawodowym orag K_U02, K_U22
w innychsrodowiskach

T1P_UO3 | Potrafi przygotowaw jezyku polskim i gzyku obcym, uznawanym za podstawowy dlg U22
dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wtawych dla studiowanego kierunku studiow,
dobrze udokumentowane opracowanie problemoéw z galgidiowanego kierunku studiow

T1P_UO04 | Potrafi przygotowad przedstawd w jezyku polskim i gzyku obcym prezentagjustry, doty- | K_U02
czaca szczegbtowych zagadmie zakresu studiowanego kierunku studiow

T1P_UO5 | Ma umigjtnos¢ samoksztatceniaesi K_U03
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T1P_UO6 | Ma umieitnosci jezykowe w zakresie dziedzin nauki i dyscyplin naukol wigciwych | K_U04
dla studiowanego kierunku studiow, zgodne z wymagahnokrelonymi dla poziomu B2
Europejskiego Systemu Opisu KsztatcerizyBowego
T1P_UQ7 | Potrafi postugiwasie technikami informacyjno-komunikacyjnymi véieiwymi do realizacji| K_U02, K_U22
zada typowych dla dziataln&ei inzynierskiej
T1P_UO08 | Potrafi planowai przeprowadzaeksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputezpiK _UO05, K_U10,
interpretowa uzyskane wyniki i wyeigat wnioski K _Ul1
T1P_UO09 | Potrafi wykorzyséado formutowania i rozwizywania zada inzynierskich metody analir K_U05, K_UO6,
tyczne, symulacyjne oraz eksperymentalne K_U10, K_U15,
K_U16, K_U11,
K_U17
T1P_U10 | Potrafi — przy formutowaniu i rozygiywaniu zada inzynierskich — dostrzegaich aspek-| K_U19
ty systemowe i pozatechniczne
T1P_U11l| Ma umiejtnosci niezlydne do pracy virodowisku przemystowym oraz zna i stosuje zasply U13, K_U20
bezpieczastwa zwizane z4 praa
T1P_U12 | Potrafi dokodawskpnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziafeynierskich K_U19
T1P_U13| Potrafi dokora krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i oc¢en— zwlaszcza K _U06, K_U13,
w powiazaniu ze studiowanym kierunkiem studiéw — istqigj rozwazania techniczne, w K_U14
szczegOlnéci urzadzenia, obiekty, systemy, procesy, ustugi
T1P_U1l14 | Potrafi dokoraidentyfikacji i sformutowdé specyfikagg prostych zada inzynierskich| K_UQ07, K_UO0S8,
o charakterze praktycznym, charakterystycznyctstlldiowanego kierunku studiéw K_U09, K _U13,
K_U17, K_U18,
K_U22
T1P_U15| Potrafi ocetiprzydatné¢ rutynowych metod i naerlzi stuzacych do rozwizania prostego K_U12, K_U18,
zadania inynierskiego o charakterze praktycznym, charaktgeystego dla studiowanegoK U21
kierunku studiow oraz wybéa | zastosowa wiasciwva metod (procedug)
i narzdzia
T1P_U16 | Potrafi — zgodnie z zadaspecyfikaci — zaprojektowé oraz zrealizowé& proste urgdze- | K_U07, K_UO08,
nie, obiekt, system lub proces, typowe dla studioyg® kierunku studidéw, ywajac wha- | K_U09, K_U12,
sciwych metod, technik i nagdzi K_Ul1l4, K _U15,
K_U16, K_U23
T1P_U17 | Ma déwiadczenie zwizane z utrzymaniem wdzei, obiektow i systemow technicznyghK UO05, K_U13
typowych dla studiowanego kierunku studiow
T1P_U18| Ma déwiadczenie zwizane z rozwizywaniem praktycznych zaflanzynierskich, zdobytg K_U22, K_U21
w srodowisku zajmujcym skt zawodowo dziatalnizia inzyniersky
T1P_U19| Ma umiejtnos¢ korzystania i déwiadczenie w korzystaniu z norm i standardéwazanych| K_U02, K_U23
ze studiowanym kierunkiem studiow
KOMPETENCJE SPOLECZNE
T1P_KO01 | Rozumie potrzebuczenia s przez calezycie; potrafi inspirowé i organizowé proces| K_K02, K_K03
uczenia si innych oséb
T1P_K02 | Maswiadoma¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dzredsci inzynier- | K_K02
skiej, w tym jej wptywu na@rodowisko i zwizanej z tym odpowiedzialdoi za podejmowang
decyzje
T1P_KO03 | Potrafi wspotdziada pracowad w grupie, przyjmujc w niej ré&ne role K_KO01, K_KO06
T1P_KO04 | Potrafi odpowiednio okile¢ priorytety stuace realizacji okrdonego przez siebie lub innyghK_K06
zadania
T1P_KO05 | Prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dyletmawiazane z wykonywaniem zawodu K_KO05
T1P_KO06 | Potrafi m§lec i dziata: w sposéb przedsbiorczy K_KO05
T1P_KO07 | Maswiadomdac¢ roli spotecznej absolwenta uczelni techniczngjwéaszcza rozumie potrze-K_KO04

be formutowania i przekazywania spoteégéwvu, w szczegdlriai poprzezrodki masowegd
przekazu, informaciji i opinii dotyazych osagnig¢ techniki i innych aspektow dziatalém
inzynierskiej, podejmuje starania, aby przekatakie informacje i opinie w sposéb p

wszechnie zrozumiaty
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Efekty ksztatcenia dla pierwszego stopnia studidw w obszarze
ksztatcenia nauk technicznych i ich odniesienie do efektow
ksztatcenia prowadzacego do uzyskania kompetencji inzynier-
skich przez kierunkowe efekty ksztatcenia dla kierunku
AUTOMATYKA | ROBOTYKA studia pierwszego stopnia

— profil praktyczny

3. Tabela pokrycia efektow ksztatcenia prowadgcego do uzyskania kompetenciji izynierskich
przez kierunkowe efekty ksztalcenia

Symbol

Osoba posiadajca kwalifikacje pierwszego stopnia:

Efekty ksztatcenia

dla kierunku
WIEDZA
InzP_WO01 | Ma podstawoywiedz o cykluzycia uradzen, obiektow i systemédw technicznych K_W01, K_W06
K_WO07, K_W09,
K_W10, K_W11
K_W12,K_W15
K_W16
InzP_WO02 | Zna podstawowe metody, techniki, adra i materialy stosowane przy rozasywaniu | K_W02, K_W03
zlozonych zada inzynierskich z zakresu studiowanego kierunku studiow K_W04, K_W05
K_W06, K_W07
K_W09, K_W10
K_W11, K_W14,
K_W15, K_W16,
K_W18
InzZP_WO03 | Ma podstawoywwiedz w zakresie utrzymania obiektow i systeméw typowgth stu-| K_WO04, K_WO08,
diowanego kierunku studiow K_W09, K_W12,
K_W16, K_ W17
InzZP_WO04 | Ma podstawoywwiedz w zakresie standarddéw i norm technicznych w zadérstudio-| K_WQ09, K_ W12,
wanego kierunku studiéw K_W13, K W14,
K_W16, K_W19
K_W22
InzP_WO05 | Ma wiedg niezlzdma do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnyagimych | K_W05, K_W06
pozatechnicznych uwarunkowadziatalngci inzynierskiej oraz ich uwzgtniania| K_W16, K_W18
w dziatalngci inzynierskie;. K W19, K W21
InzP_WO06 | Ma podstawaywwiedz dotyczca zaradzania, w tym zawgdzania jakécia, i prowadze-| K_W06, K_W16,
nia dziatalndci gospodarczej K_W20,K_W21
UMIEJ ETNOSCI
InzP_UQ1| Potrafi planowa przeprowadzaeksperymenty, w tym pomiary i symulacje komputezoiwvK_UO01, K_UO05,
interpretowa& uzyskane wyniki i wyceigac wnioski K_Uo06, K_U10,
K_U11, K_U18
InzP_U02| Potrafi wykorzystado formutowania i rozwizywania zada inzynierskich i prostych prof K_U05, K _U11,
blemoéw badawczych metody analityczne, symulacyjag eksperymentalne K_U18
InzP_U03| Potrafi — przy formutowaniu i rozyglywaniu zada inzynierskich— integrowé&wiedz z | K_U02, K_U03,
zakresu dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, setvych dla studiowanego kierunkuk U04, K_UO07,
studioéw oraz zastosowgodefcie systemowe, uwzgliniapce take aspekty pozatechnicz-k U11, K U14,
ne K_U15, K_U17,
K_U19, K_U20,
K_U22, K_U23
InzP_U04| Potrafi dokoawskpnej analizy ekonomicznej podejmowanych dziafeynierskich K_U18, K _U19,
K_U22
InzP_UO05| Potrafi dokora krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i oéeni- zwlaszcza K_U18

w powigzaniu ze studiowanym kierunkiem studiow — istaigj rozwiazania techniczne, v

vV

szczegOlnéci urzadzenia, obiekty, systemy, procesy, ustugi
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InzP_UQ06| Potrafi dokortaidentyfikacji i sformutowa specyfikagy zlozonych zada inzynierskich,| K_U06, K _U11,
charakterystycznych dla studiowanego kierunku studiw tym zada nietypowych,| K_U12, K_U13
uwzgkdniajac ich aspekty pozatechniczne

InzP_UQ7| Potrafi ocetiprzydatné¢ metod i nargdzi stuzacych do rozwazania zadania itynierskie-| K_U06, K_UO07,
go, charakterystycznego dla studiowanego kieruriediéw, w tym dostrzec ograniczenjek_U18, K_U23
tych metod i nar@zi; potrafi — stosujc takze koncepcyjnie nowe metody — rozgywat

zlozone zadania itynierskie, charakterystyczne dla studiowanego kikaustudiow, w tym
zadania nietypowe oraz zadania zawigrajkomponent badawczy

InzP_U08| Potrafi — zgodnie z zadaspecyfikaci, uwzgkdniajaca aspekty pozatechniczne — zaprok_U07, K_U13,
jektowat ztozone uradzenie, obiekt, system lub proces, zzegine z zakresem studiowanegi_U21, K_U23
kierunku studiéw, oraz zrealizowden projekt — co najmniej w ¢gci — wzywajac wia-
sciwych metod, technik i nagdzi, w tym przystosowdp do tego celu istnigge lub opra-
cowujaC nowe narzdzia

InzP_UQ9| Ma déwiadczenie w rozwizywaniu praktycznych zadazdobyte wsrodowisku zajmuj- | K_U06, K _U12,
cym sk zawodowo dziatalniwia inzyniersky oraz zwizane z wykorzystaniem materialow K_U23
narzdzi odpowiednich dla studiowanego kierunku studiow

InzP_U10| Ma déwiadczenie zwizane z utrzymaniem obiektow i systemow typowych diiadiowa-| K_U07, K_U13
nego kierunku studiow

InzP_U11| Ma umiejtnos¢ korzystania i déwiadczenie w korzystaniu z norm i standardéw w eale| K_U03, K_U08,
studiowanego kierunku studiéw K_U09, K_U13,
K_U16, K_U17,
K_U19, K_U20,
K_U22,

InzP_U12| Ma déwiadczenie zwizane ze stosowaniem technologii §giavych dla studiowanego K_U08, K_UOQ9,
kierunku studioéw, zdobyte wrodowiskach zajmuagych sg zawodowo dziatalnia inzy- | K_U16, K_U17,

niersky K_U21, K_U22

KOMPETENCJE SPOLECZNE

InzP_KO01| Maswiadoma¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty skutki dziakdninzynier- | K_KO01, K_KO03,
skiej, w tym jej wptywu nasrodowisko, i zwizanej z tym odpowiedzialdoi za podejmo- K_KO05, K_KO06
wane decyzje

InzP_KO02| Potrafi mylec i dziata: w sposéb kreatywny i przedbiorczy K_KO01, K_K02,
K_KO03, K_U04,
K_U06




