zatgcznik nr 2 do uchwaly Senatu 112/XX1/15

Automatyka i Robotyka: W - wyktad  C-¢wiczenia L-laboratorium  P-projekt P-projekt
Specjalno $¢: Robotyka i Mechatronika.  Studia Stacjonarne
Moduf ogolny Tsemestr Wsemestr M semestr IV semestr Vsemestr Visemestr Vil'semestr
przedmioty: s w c L P w|c|L|Plets|w|c|L|[Plets|]w]|c|L|Pets|w|c|L|Pfets|]w|c|L|[Pects|w]|c|L|P]|ets|]w|c|L [P |ects]|zliczenie
Rekreacja, wychowanie fizyczne | 30 [ 1 30 30 1 ZAL
Rekreacja, wychowanie fizyczne Il 30 |1 30 30 1 ZAL
Przedmiot humanistyczny | I 15 1 Zo
Przedmiot humanistyczny Il 15 | 1| 15 - 1| Ecz
Ochrona wtasnosci intelektualnej/ o
prawo w praktyce inzynierskiej 15 | 1] 15 15 1
Technologia informacyjna 30 | 2 30 30 2 Zo
Podstawy publikacji_elektronicznych 30 | 3 30 30 3 Zo0
Etyka 15 [1] 15 q 1 EGZ
Ergonomia i bezpi f pracy 15 | 1] 15 15 1 Zo0
Modut ] ezykowy' 195 I semestr I semestr il semestr IV semestr V semestr Vi semestr Vil semestr
T
przedmioty: g, w c L|p|w|c|L|Pfets|w|c|L|[Plets|w]|c|L|Pets|w|c|L|Pfets|]w]|c|L|[Pects|W]|c|[L|P/[ets|]W|c|L [P |ects]|zaliczenie
| Jezyk angielski/ Jezyk niemiecki 30 [ 2 30 30 2 Zo
| Jezyk angielski/ Jezyk niemiecki 30 | 2 30 30 2 Zo
| Jezyk angielski/ Jezyk niemiecki 30 | 2 30 30 2 Z0
| Jezyk angielski/ Jezyk niemiecki 30 | 2 30 H 2 EGZ
120 [20 | 75 | 180 | 60 60 | 30 5 50 3 30 2 30 2 [ 15 30 T’ T[4 3
Modut podstawowy | semestr Il semestr Il semestr IV semestr V semestr Vi semestr Vil semestr
przedmioty: T w c L|p|w|c|L|Pfets|w|c|L|[Plets|w]|c|L|Pets|w|c|L|Pfets|]w]|c|L|[Pects|W]|c|[L|P/[ets|]W|c|L [P |ects]|zaliczenie
Analiza_matematyczna 45 5] 15 30 30 5 EGZ
Podstawy matematyki dyskretnej 30 [ 4] 15 15 15 4 EGZ
Algebra liniowa 45 [ 5[ 15 30 30 5 EGZ
Metody numeryczne 45 | 4] 15 30 30 4 EGZ
Analiza i modelowanie systeméw 45 | 4] 15 30 30 4 EGZ
Metody probabilistyczne i statystyka dla 2
inzynieréw 30 |4 15| 15 15| 15 4
Fizyka 2[4 15| 15 |15 5 [ 15 7 Eoz
Podstawy programowania - algorytmy i ez
struktury danych 4 3] 15 30 30 3
Architektura komputeréw i systemy 7
operacyjne 0 | 2| 15 15 15 15 2
Sieci komputerowe 15 [ 2] 15 15 2 20
Sztuczna inteligencja 0 [3]15 15 - 15 3 EGZ
Programowanie obiektowe 45 | 4] 15 30 q 30 4 EGZ
Systemy baz danych 30 [3] 15 SN 15 15 3 20
40 | 47 | 195 | 105 | 180 105 | 90 | 60 25 [60 [ 15 | 90 6 | 30 30 6
Modut kierunkowy | semestr Il semestr Il semestr IV semestr V semestr Vi semestr Vil semestr
Tgo0zECT
przedmioty: s w c L|pP|w|c|L|Pfets|w|c|L|[Plets|w]|c|L]|P [ets|w | C|L|Pects|w|c|L|Pfets]w|c|L|[P]ets|w]|c|L|P |ects]zaliczenie
Grafika inzynierska 45 [ 4] 15 15 | 15 1515 | 15 4 20
Mechanika i Wytrzymalo$¢ Materiatow | 45 | 3 | 15 15 | 15 i 1515 3 EGZ
Materiatoznawstwo LTI T T 5 T Z
Elektronika i elektrotechnika Ll 30 30 5 EGZ
Podstawy miernictwa elektrycznego 45 6] 15 30 30 6 EGZ
[ Technika mikroprocesorowa 30 [2] 15 15 15 2 EGZ
Podstawy teorii sygnatéw i systemoéw ez
| |dynamicznych 45 [ 5| 15 30 30 5
Podstawy regulacji automatycznej 60 [ 5] 15 30 |15 - 0 [15]5 EGZ
Podstawy robotyki 60 [ 6] 15 30 |15 N[15]6 EGZ
Techniki sterowania procesami
ciaglymi/ Techniki sterowania EGZ
procesami dyskretnymi 60 | 8| 15 30 |15 0158
Systemy czasu rzeczywistego w . o
automatyce i robotyce 2[5 15 15 2
Metody i techniki wspomagania
decyzji / 20
Metody o izacji 60 | 5| 15 30 |15 15 0|15 5
Komputerowe wspomaganie prac
inzynierskich 0 |1 1515 15151
Sterowniki przemystowe EEEE 30 30 3 EGZ
Systemy wizyjne 5 |5 | 15 |15 5|15 | 5 EGZ
60 | 61 | 210 | 30 | 345 | 90 0 [30 50 175 [ 15 [105| 30 |22 | 60 | 15 135 45 | 18 | 15 RN S 15 2 0
Robotyka i Mechatronika
Modut specjalno sci | semestr Il semestr Il semestr IV semestr V semestr Vi semestr Vil semestr
przedmioty: s w c L|p|w|c|L|Pfets|w|c|L|[Plets|w]|c|L|Pets|w|c|L|Pfets|]Ww|c|L [P ects|w]|c|[L|P/[ets|]W|c|L [P |ects]|zaliczene
Sensoryka 45 | 2 | 15 30 15 30 2 Zo
Napedy elektryczne w robotyce i oz
automatyce 30 | 5| 15 15 15 5
Budowa i badania manipulatoréw i . ez
robotéw 4 [ 7| 15 15 | 15 sllalle
Sterowanie robotéw 60 [ 3] 15 0|1 01513 EGZ
y y sterowania i =R
proceséw przemystowych 60 | 4| 15 20 | 15 30|15 4
Chwytaki i narz_edzia robotow 45 3] 15 ] 15 [15 15 ] 15 3 EGZ
Nawigacja i izacja robotéw 30 [ 5] 15 15 - 15 5| oz
Diagnostyka systeméw automatyki i =
robotyki a5 [ 7| 15 15 |15 15 (15| 7
Mechatronika 4 [6] 15 30 30 6 EGZ
Modut edycji pracy dyplomowej | semestr Il semestr Il semestr IV semestr V semestr VI semestr VIl semestr
przedmioty: s |w c L|p|w|c|L|Pfets|w|c|L|[Plets|w]|c|L|Pets|w|c|L|Pfets|]w]|c|L|[Pects|wW]|c|[L|P][ets|]W|c|L [P |ects]|zaliczene
seminarium dyplomowe 1i2 60 | 20 60 30 5 30 15[ zaL
praktyka zawodowa 20 10 10 ZAL
135 | 75 | 195 | 60 0| 4 60 | 15 | 18 | 60 | 45 | 105| 30 | 27 | 30 | 30 | 30 | 15 | 27
Razem: [ 615 | 390 | 780 | 150 [ 105 | 150 | 90 30 [ 90 [ 75 | 150 30 [105| 45 | 135| 30 | 30 | 60 | 45 [135] 45 | 30 | 75 120 [ 30 | 30 | 90 | 45 [120] 30 | 30 | 75 | 30 | 30 | 15 | 30
[Tresci Kierunkowe | podstawowe razem 405 345 315 315 285 225 285 50 020
Trescijezykowe
Tresci ogéine W/PR 032031
Speciainose
Razem




