Zatacznik nr 1 do Programu studiéw wprowadzonego uchwatg Senatu nr 29/VII/21 z d. 18 czerwca 2021 r.
Profil praktyczny

Okres studiow 2021-2025 W - wyktad
Studnia stacjonarne C - éwiczenia
Kierunek: Automatyka i Robotyka L - laboratorium
P - projekt
L o . o Caly cykl ksztatcenia | semestr Il semestr 1l semestr IV semestr V semestr VI semestr VIl semestr
Pr B ’ ' Lgodz |ECTS| W | C | L | P W] C|L]P Jets]W]cC L P Jets|W]C|L]|P |ects|W]C|L]|P Jects|]W]|]C|L]P Jects|]W]C|L]P Jocts|W]c]L]Pp]em]| o™
Modut ogdlny 155 5 50 [ 75 [ 30 0 5 15 | 30 0 2 0 0 0 0 0 0 30 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 45 | 30 0 0 3
Szkolenie BHP 4 4 4 0 ZAL
Szkolenie biblioteczne 1 1 1 0 ZAL
Wychowanie fizyczne 60 60 30 0 30 Zo
Przedmiot humanistyczny 15 1 15 15 1 Zo
Ochrona wlhasr?osm.lr?telektualnej / Prawo w 15 . 15 s a o
praktyce inzynierskiei
Technologia informacyjna 30 1 30 30 1 Z0
Komunikacija i etyka w pracy zespotowej 15 1 15 15 1 Zo
Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 15 1 15 15 1 Z0
Modut jezykowy 120 8 0 |120| 0 [ 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 60 0 0 0 60 0 0 4 0 0 0 0 0
| Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 120 8 120 60 4 60 4 EGZ
Modut podstawowy 315 31 | 120] 75 120 | 0 | 45 | 75 [ 15 [ 0 [ 15 J 60 [ 0 [9 [ 0 [ 13 J15] 0 [15] 0 3 0] ojojojJoJoJo o] o 0 JoJojo]o 0 0|0 oo 0
Analiza matematyczna 45 5 |15 ] 30 15 | 30 5 EGZ
Algebra liniowa 45 5 15 | 30 15 | 30 5 EGZ
Metody komputerowe w obliczeniach inzynierskich| 45 3 15 30 15 30 3 Zo
Analiza i modelowanie systemow 45 3 15 30 15 30 3 EGZ
Fizyka 45 5 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 5 EGZ
Sztuczna inteligencja 30 3 15 15 15 15 3 Zo
Podstawy programowania obiektowego 30 3 15 15 15 15 3 EGZ
Systemy baz danych + Sieci Komputerowe 30 4 15 15 15 15 4 Zo
Modut kierunkowy 660 69 | 270 | 60 | 255 | 75 | 45 | 15 | 45 [ 15 [ 13 | 60 [ 15 [ 45 [ 30 [ 17 105 ] 15 | 90 | 30 | 27 0| 0] o] o] ojJa|15]60] 0] 10]fJ15]0]15]0 2 0| o0o]o]fo 0
Grafika inzynierska 45 5 |15 ] 15 15 | 15 | 15 15| 5 Zo
AutoCad 45 4 15 | 15 15 15 | 15 15 | 4 Zo
Programy 3D 45 5 15 | 15 15 15 | 15 15 5 Zo
Wytrzymato$¢ Materiatow 30 4 15 15 15 15 4 EGZ
Elektronika i elektrotechnika 45 5 15 30 15 30 5 EGZ
Podstawy miernictwa elektrvczneao 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
Technika mikroprocesorowa 30 3 15 15 15 15 3 Zo
Podstawy regulacji automatycznej 45 5 | 30 15 30 15 5 EGZ
Podstawy robotyki 45 5 |15 15 | 15 15 15|15 | 5 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i 20 s | s 15 - - a -
robotyce
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 30 1 15 | 15 15 | 15 1 Zo
Sterowniki przemystowe 45 5 15 30 15 30 5 EGZ
Zaawansowane programowanie sterownikéw
45 5 | 15 30 15 30 5 Zo
przemystowych
Systemy SCADA 30 3 15 15 15 15 3 Z0
Projektowanie paneli HMI 45 4 30 15 30 15 4 Zo0
Sensoryka 30 2 |15 15 15 15 2 Zo
Teoria sterowania 45 5 | 15 15 | 15 15 15|15 | 5 Zo
Modut edycji pracy dyplomowej 60 20 60 0fo0]o]o 0 0l o0]ofo 0 0fo0o]o]o 0 0l ojofojJojof[o]o]o 0 0 [3]o0]o 5 0|3 ] 0o 15
Seminarium dyplomowe 60 20 60 30 5 30 15 ZAL
Modut praktyk zawodowych 30 0] ojJojJo]JofJo]Jo]o]o 0 0] 0]o0]o0 0 0| o] oo ]3]o]o] o] o 0o Jo]ofo]o 0 0o lofo]fo 0
Praktyka zawodowa 30 30 Z0

Modut specjalnosci: Automatyzacja i

X 43 | 47 150 | o [150 [135| o [ o | 0o | 0 | 0o J o | o] o] o] o0o]Jo|o|o|o| o ])o]|o|o|o| o045 |0 451516 |45 | 0 |45 |75 19 |60 | 0 |60 45| 12
Utrzymanie Ruchu

Metody diagnostyki systeméw technicznych 30 2 15 15 15 15 2 Zo
Napedy w robotyce i automatyce/ Napedy maszyn 2 s | s 15 5 i a ez
i urzadzen
Napedy ptynowe w robotyce i automatyce 30 5 15 15 15 15 5 Zo
Eksploatacja i naprawy urzadzen produkcyjnych 45 3 |15 15 | 15 15 15 | 15 3 EGZ
Projektowanie i odtwarzanie maszyn i urzadzen 45 3 15 15 | 15 15 15 | 15 3 Zo
Systemy zarzgdzania produkcjg 45 3 15 15 | 15 15 15|15 | 3 Zo
Procesy TPM i systemy TQM w przedsigbiorstwie | 45 3 |15 15 | 15 15 15|15 | 3 Zo
Projekt przeisciowy | 15 4 15 15 | 4 Zo
Projekt przej$ciowy I 15 4 15 15| 4 Zo
Zarzgdzanie niezawodnoscig systemow
A 45 4 | 15 15 | 15 15 15 (15| 4 EGZ
technicznych
Gospodarka remontowa w przedsiebiorstwie 45 5 15 15 | 15 15 15|15 | 5 EGZ
Metody planowania i proces utrzymania ruchu 45 7 15 15 | 15 15 15|15 | 7 EGZ
OGOLEM AUTOMATYZACJA I UTRZYMANIE
RUCHU] 1745 | 210 | 590 | 390 | 555 [ 210 | 95 | 105 [ 90 | 15 | 30 | 120 | 15 (135 | 30 | 30 |120| 45 [105)| 30 [ 30 | o | o [ o | o (30| e [ 75 |105| 15 | 30 | 60 [ 90 [ 60 | 75 [ 30 | 105 | 60 | 60 [ 45 | 30
ModullSpeciainoscilElektretechnika a5 | a7 |16 180 | 90| o | o oo ofo]|o|o|lo|o]o|lo|loflof o]o|oflo]|o]|o]e|o|a|of16]|a|o|rs|4|19]e|o|elas]| 12
przemystowa
Bezpieczne uzytkowanie urzadzen elektrycznych 30 5 15 15 15 15 5 Zo
Maszyny elektryczne | 45 7 | 30 15 30 15 7 EGZ
Maszyny elektryczne Il 45 4 15 30 15 30 4 EGZ
Projekt przejsiowy | 15 4 15 15 4 Zo
Projekt przejsciowy Il 15 4 15 15| 4 Zo
Naped elektryczny | 45 4 |15 30 15 30 4 EGZ
Naped elektryczny Il 15 2 15 15| 2 EGZ
Podstawy elektroniki 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
Energoelektronika 45 3 15 15 | 15 15 15|15 | 3 EGZ
Przemystowe rozwigzania napedéw elektrycznych 30 3 15 15 15 15 3 Zo
Eksploatacja i diagnostyka urzadzen 60 3 . 5 | 1s 30 @ || s 3 o
elektrycznych
Sieci i aparaty niskiego napiecia 60 4 15 30 | 15 15 30 | 15 4 EGZ
OGOLEM ELEKTROTECHNIKA
1745 | 210 | 605 | 390 | 585 | 165 | 95 | 105 [ 90 | 15 | 30 | 120 | 15 [ 135 | 30 [ 30 | 120 | 45 | 105 | 30 | 30 30 | 105 | 75 [ 105 30 | 60 | 90 |90 | 45 | 30 | 105 | 60 | 60 | 45 [ 30
PRZEMYSLOWA
Modut specjalnosci: Robotyka i Mechatronika | 435 47 | 165 165 (105 o | o [ o | o[ o] oo fo]o0 o lofofofo 0 o[ o] oo ]| o]e | o |4 | o] 16 |4 |0 |60 [60]| 196 |0 ]|60]|45| 12
Sieci przemystowe 30 4 15 15 15 15 4 Zo0
Parametryzacija sterownikéw przemystowych 45 4 |15 15 | 15 15 15 | 15 4 Zo
Projekt przej$ciowy | 15 2 15 15| 2 Zo
Projekt przej$ciowy |l 15 2 15 15| 2 Zo
Napedy elektryczne w robotyce i automatyce 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
Budowa i badania manipulatoréw i robotéw 75 4 30 30 | 15 30 30 | 15 4 EGZ
Sterowanie robotéw 45 5 |15 15 | 15 15 1515 | 5 Zo
Systemy sterowania i monitorowania proceséw 5 s 15 5| s 15 515 s o
przemystowych
Chwytaki i narzedzia robotéw 45 5 |15 30 15 30 5 Zo
Nawigacja i lokalizacja robotéw 45 4 | 15 15 | 15 15 15 | 15 4 EGZ
Diagnostyka systemoéw automatyki i robotyki 15 3 |15 15 3 EGZ
Mechatronika 30 5 15 15 15 15 5 EGZ

OGOLEM ROBOTYKA I MECHATRONIKA 1745 210 | 605 | 390 | 570 (180 | 95 [ 105 | 90 | 15 | 30 | 120 [ 15 | 135 | 30 30 | 120 | 45 | 105 | 30 30 30 | 105 ( 75 [ 105 30 | 60 | 9 | 75 [ 60 30 | 105 | 60 [ 60 | 45 30




