Zatgcznik nr 1 do zatgcznika uchwaty Senatu nr 89/XVIII/19 z dn. 28.06.2019 r.
Profil praktyczny dualny

Okres studiéw 2019-2023 W - wyktad
Studnia stacionarne C - éwiczenia
Kierunek: Automatyka i Robotyka L - laboratorium
P - projekt
. . Caly cykl ksztalcenia | semestr Il semestr 1il semestr IV semestr V semestr VI semestr Vil semestr Forma
i v Lgodz. | ECTS | W C L w @ Lfects| w | cfLjets|w]|c|Lfects|w([c|Llets]w]|c| L ets|]w/[c]| L feets|]w]|c [ L |ects]zaliczenia
Modut ogéIny 120 6 30 [ 60 [ 30 0 60 [30 [ 1 ]ofo]ofoJo|ofoJofof[o]ofofs[ofo|1]o]ofo]o]f[o]of1 -
\Wychowanie fizyczne 60 60 60 20
Przedmiot humanistyczny 15 3 15 15 1 20
Ochrona wlasnosq ptelgk(uglqej / 15 ) 15 5 q e
Prawo w praktyce inzynierskiei
Technologia informacyina 30 1 30 30 [ 1 20
Modut jezykowy 120 8 0o | 120 ]| o 0 60 | o4 ]of3]of2]o sfo]2fJofo]ofo]Jofofo|]ofJoJofo[oJofo]ofo -
Jezyk angielski I, II, 1l, IV/
Jezyk niemiecki I. I, Il, IV il = £ 4 » 2 * 2 £z
Modut podstawowy 330 | 38 | 120 | 75 | 135 | 60 75 |45 (23|15 [ 0o |30 [ 34| ofeo|12f]ofo]ofo]Jofofo|]ofJoJofo[oJofo]ofo -
Analiza_matematyczna 45 6 15 30 15 30 6 EGZ
Algebra liniowa 45 6 15 30 15 30 6 EGZ
Mgtaqy kqmputerowe w obliczeniach 5 s 15 20 15 20 s e
inzynierskich
Analiza i modelowanie systeméw 45 3 15 30 15 30| 3 EGZ
Fizyka 45 6 15 15 15 15 15 [15]| 6 EGZ
Sztuczna inteligencia 30 4 15 15 15 15| 4 20
Podstawy programowania obiektoweao 45 4 15 30 15 30 [ 4 EGZ
Syslgmy baz danych, 20 4 s 15 5 5|4 =
Sieci Komputerowe
Modut kierunkowy 615 | 51 [ 285 [ 0 [ 270 | 15 15 | o [ 5 |60 [ 15|75 [ 13 )60 |15 30|10 |75 [15] 9 [o 60| o e |12]15]0f[15]2]0fo0o]ofo -
Grafika inzynierska 30 5 15 15 15 15 5 Z0
AutoCad 30 3 15 15 15 | 15 3 20
Proaramy 3D 30 4 15 15 15 | 15 4 20
Wytrzymatosé materiatéw 30 2 15 15 15 15| 2 EGZ
Elektronika i elektrotechnika 45 3 15 30 15 30| 3 EGZ
Podstawy miernictwa elektrvczneao 30 3 15 15 15 15 | 3 EGZ
Technika mikroprocesorowa 30 2 15 15 15 15 [ 2 20
Podstawy regulacii automatycznei 45 6 30 15 30 15| 6 EGZ
Podstawy robotvki 45 4 15 30 15 30| 4 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego 20 ) 15 15 15 5] 2 e
w automatyce i robotyce
Komputerowe wspomaganie prac 0 ) 5| s 5l =
inzynierskich
Sterowniki przemystowe 45 2 15 30 15 30| 2 EGZ
Zaawansowane programowanie sterownikéw 5 3 15 20 5 | 3 e
przemystowych
Systemy SCADA 30 3 15 15 15 15| 3 20
Projektowanie paneli HMI 45 2 30 15 30 15 ) 2 20
Sensorvka 30 2 15 15 15 15| 2 20
Teoria sterowania 45 4 30 15 30 15 [ 4 20
Modut edycji pracy dyplomowej 60 20 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 |3/ o0 510 |3/ o015 -
Seminarium dyplomowe 60 20 60 30 5 30 15 ZAL
Modut praktyk zawodowych 54 12 6 12 6 12 6 -
Praktvka zawodowa . II. IIl 18 6 6 6 ZAL
Staz pracy I, Il Il IV, V, VI 36 6 6 6 6 6 6 ZAL
Rcaul S peciainosek 345 | 38 | 150 | 15 | 180 0 0 ofoJofofo|ofo|ofo]of3|o]|3(|7 3|0 4|9 |6 |15|75 ]3] o0|[3]|s9 -
Studia dualne
Metody diagnostyki systeméw technicznych 45 2 15 30 15 30 2 20
Napedy elektryczne w robotyce i automatyce
/ 30 4 15 15 15 15| 4 EGZ
Napedy maszyn i urzadzen
Napedy ptynowe w robotyce i automatyce 30 1 15 15 15 15[ 1 EGZ
Eksploatgcja i naprawy urzadzen 0 s s 15 o w5 ez
produkeyinych
Projektowanie i odtwarzanie maszyn i 5 5 s 0 15 0| 3 =
urzadzen
Systemy zarzadzania produkcia 30 3 15 15 15 15| 3 20
Procesy TPM i systemy TQM 5 | 3 | 5| 5| s 15|15 15| 3 EGZ
w przedsiebiorstwie
Zaagdzanie niezawodnoscig systemow 0 4 s 15 o || 2 ez
technicznych
Gospoda}'kg remqmowa 0 B s 15 i | 7 ez
W przedsiebiorstwie
Metody planowania i proces utrzymania 20 s s 5 15 5l £z
ruchu
STUDIA DUALNE NA PWSZ 1590 | 215 | 585 | 390 | 615 | 75 210 | 75 33 | 75 | 45 [105] 30 | 105 | 45 | 90 [ 30 | 105 | 15 [ 120 | 28 {105 o [105| 28 | 75 | 45 | 90 [ 32 | 45 | 30 [ 30 | 31 -
STUDIA DUALNE W FIRMACH
2020 3 miesigce 504 360 225 240 240 210 210 105

2021 4 miesigce 672
2022 4 miesigce 672
2023 1 miesigc 168



