Zalgcznik nr 3 do uchwaty Senatu nr 9/l/17 z dn. 22.09.2017 r.
Profil praktyczny

Okres studiéw 2017-2021 W - wyktad
Studnia stacjonarne C - ¢wiczenia
Kierunek: Automatyka i Robotyka L - laboratorium
P - projekt
i Caly cykl ksztalcenia 1 semestr 1l semestr 1ll semestr IV semestr V semestr VI semestr Vil semestr
i v Loz [ECTS[ W [ c [ L] Pl wlclilrples[wlclilrles|[wlcli]r es[wlc]i]r eswlc]ir]r esw[c]io]rJes|w]c]L]er e uf;;z:ia
Modut ogélny 165 | 10 [ 75 (30 (60| oo [ o 30| of{2fofof]oJoJofJofofJo]oJoJof[ofo]oJo]ns s [3|[o]a]s[ofofo]1]a[ofofo]s3s
Rekreacja, wychowanie fizyczne 30 30 30 0 Z0
Przedmiot humanistyczny | 15 1|15 15 1 20
Przedmiot humanistyczny Il 15 1|15 15 1 Z0
Ochrona wtasnosci intelektualnei / Prawo w praktyce inzynierskiei 15 1|15 15 1 20
Technologia informacyjna 30 2 30 30 2 Zo
Podstawy publikacji _elektronicznych 30 3 30 30 3 20
Etyka 15 1 |15 15 1 Zo
Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 15 1 15 15 1 Zo
Modut jezykowy 120 8 [0 |120] o] ofo]ofofo oo 3| ofof2]o 3] ofof2]o]3]ofof2fo 3]o]of2fJofo]oJo[ofofo]o]ofo
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 120 8 120 30 2 30 2 30 2 30 2 EGZ
Modut podstawowy 480 | 50 | 195|105 [ 180 [ o J105 ] o0 [ 60 [ o | 28 |60 [ 15 [ o0 | o | 16|30 [ o [30 o] 6]o[ofofofloJoJofofoflofJoJoJofofoJoJofJof[ofo
Analiza_matematyczna 45 5 15 | 30 15 | 30 5 EGZ
Podstawy matematyki dyskretnej 30 3 | 15|15 15 | 15 3 Zo
Algebra liniowa 45 5 | 15|30 15 | 30 5 EGZ
Metody numeryczne 45 4 |15 30 15 30 4 EGZ
Analiza i modelowanie systemoéw 45 4 |15 30 15 30 4 EGZ
Metody probabilistyczne i statystyka dla inzynieréw 30 4 | 15115 15 | 15 4 Zo
Fizvka 45 5 | 1515 |15 15 [ 15 | 15 5 EGZ
Podstawy programowania - algorytmy i struktury danych 45 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Architektura komputerdéw i systemy operacyine 30 3 |15 15 15 15 3 Z0
Sieci komputerowe 15 2 |15 15 2 20
Sztuczna inteligencja 30 3 15 15 15 15 3 20
Programowanie obiektowe 45 4 |15 30 15 30 4 EGZ
Systemy baz danych 30 3 15 15 15 15 3 Zo
Modut kierunkowy 660 | 60 [210 [ 45 [345] 75 o [ o | o | o [ o f30 [ o e[| of12]75 (15 105]3]22]60 3 [135]3]8]15 [0 3] 15]6]5[of[15]o]2]ofofofo]o
Grafika inzynierska 45 4 |15 )15 |15 15 | 15 [ 15 4 Z0
Wytrzymato$¢ Materiatéw 45 3 |15 ] 15|15 15 | 15 | 15 3 EGZ
Materiatoznawstwo 15 1|15 15 15 1 Zo
Elektronika i elektrotechnika 45 6 | 15 30 15 30 6 EGZ
Podstawy miernictwa elektrycznego 45 6 |15 30 15 30 6 EGZ
Technika mikroprocesorowa 30 2 |15 15 15 15 2 Z0
Podstawy teorii sygnatéw i systeméw dynamicznych 45 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Podstawy regulaciji automatycznej 60 5 15 30 | 15 15 30| 15| 5 EGZ
Podstawy robotyki 60 6 | 15 30 | 15 15 30|15 [ 6 EGZ
Techniki sterowania procesami ciggtymi / Techniki sterowania procesami dyskretnymi| 60 6 |15 30 | 15 15 30 15| 6 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i robotyce 30 2 |15 15 15 15 2 Zo
[Metody i techniki wspomagania decyziji / Metody optymalizacii 60 5 |15 30 [ 15 15 30 (15[ 5 20
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 30 1 15 | 15 15 | 15 1 20
Sterowniki przemystowe 45 3 |15 30 15 30 3 EGZ
Systemy wizyjne 45 5 | 15 15 | 15 15 15 | 15 [ 5 EGZ
Modut edyciji pracy dxglomowej 60 20 60 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 30 0 0 5 0 30 0 0 15
Seminarium dyplomowe 60 20 60 30 5 30 15 ZAL
Modut Eraktxk zawodowych 20 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10 0 0 0 0 0 0 0 0 0 10 0 0 0 0 0
Praktyka zawodowa 20 10 10 Zo
Modut specjalnosci: Automatyzacja i Utrzymanie Ruchu 405 42 | 13515 | 19560 ] 0o [0 | o] ofo]Jo]ofo)Jo]JojJo]ofofo]o]Jofo]ofofo]4 ]| o6 |15][78]e|15][105[3])72]30](o0]30]15]|12
Metody di ki sy 6 hni h 45 2 |15 30 15 30 2 Zo0
Napedy w robotyce i automatyce/ Napedy maszyn i urzadzen 30 5 |15 15 15 15 5 EGZ
Ekspl! ja i naprawy urzadzen produkcyjnych 45 7 |15 15 | 15 15 15|15 | 7 EGZ
Proj! ie i i yn i urzadzen 60 3 15 30 | 15 15 30|15 3 Zo
Systemy zarzadzania produkcjg 60 4 15 30 | 15 15 30 |15] 4 Zo
Procesy TPM w przedsigbiorstwie 45 3 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 3 Zo
Zarzadzanie niezawodnoscig systemdw technicznych 30 5 15 15 15 15 5 EGZ
Gospodarka remontowa w przedsiebiorstwie 45 7 15 15 | 15 15 15|15 7 EGZ
| Metody planowania i proces utrzymania ruchu 45 6 | 15 30 15 30 6 EGZ
OGOLEM AUTOMATYZACJA | UTRZYMANIE RUCHU 1890 210 | 615 | 375 | 780 | 135 105 | 90 | 90 | 0 30 | 90 (45 | 150 | 0 | 30 | 105 | 45 135 ( 30 ( 30 | 60 | 60 | 135 | 30 | 30 | 75 [ 60 120 ( 30 | 30 | 90 | 45 | 120 | 30 ( 30 | 75 ( 30 [ 30 | 15 | 30
Modut specjalnosci: Robotyka i Mechatronika 405 | 42 [135] 15 [195 {60 ] o [ o [ o [ o] o] o[ ofofo oo ofofo oo | ofofofo]as]ofe[15[78]e|15[105[3 723 o0]s3]1]|n
Sensoryka 45 2 |15 30 15 30 2 Zo
Napedy elektryczne w robotyce i automatyce 30 5 15 15 15 15 5 EGZ
Budowa i badania manipulatoréw i robotéw 45 7 15 15 | 15 15 15 [ 15 | 7 EGZ
Sterowanie robotéw 60 3 |15 30 | 15 15 30 | 15| 3 Zo
Systemy sterowania i monitorowania proceséw przemystowych 60 4 15 30 | 15 15 30|15]| 4 Zo
Chwytaki i narzedzia robotéw 45 3 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 3 Zo
Nawigacija i lokalizacja robotéw 30 5 15 15 15 15 5 EGZ
Diagnostyka systemoéw automatyki i robotyki 45 7 15 15 | 15 15 15[ 15| 7 EGZ
Mechatronika 45 6 | 15 30 15 30 6 EGZ
| OGOLEM ROBOTYKA | MECHATRONIKA 1890 | 210 | 615|375 | 780 | 135|105 | 90 [ 90 [ o |30 | 90 | 45 [150 [ o |30 | 105 45 | 135 | 30 30 | 60 | 60 | 135 | 30 [ 30 | 75 | 60 | 120 | 30 [ 30 | 90 | 45 | 120| 30 [ 30 | 75 | 30 | 30 | 15 | 30




Zalgcznik nr 4 do uchwaty Senatu nr 9/l/17 z dn. 22.09.2017 r.
Profil praktyczny

Okres studiéw 2017-2021 W - wyktad
Studnia niestacjonarne C - ¢wiczenia
Kierunek: Automatyka i Robotyka L - laboratorium
P - projekt
B Caly cykl ksztalcenia | semestr Il semestr Ill semestr IV semestr V semestr VI semestr VIl semestr
i v Loz [ECTS[ W [ c [ L] Pl wlclilrples[wlclilrles|[wlcli]r es[wlc]i]r eswlc]ir]r esw[c]io]rJes|w]c]L]er e HT::'I'::I .
Modut ogélny 81 10 |45 [ o 3 [ofofo[nw]o[2fJofofoJoJoJofofo]oJoJofofo]oJoJofo[nw[o]aJofofofo]r1]2z[ofo[o]3s
Przedmiot humanistyczny | 9 1 9 9 1 20
Przedmiot humanistyczny Il 9 1 9 9 1 p4)
Ochrona wiasnosci intelektualnei / Prawo w praktyce inzynierskiej 9 1 9 9 1 20
Technologia informacyjna 18 2 18 18 2 20
Podstawy publikaciji _elektronicznych 18 3 18 18 3 Zo
Etyka 9 1 9 9 1 20
Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 9 1 9 9 1 Zo
Modut jezykowy 72 8 [o|72]oflofJofJofofofofJo|w[ofof[2]o|sw]o[of[f2f]o]nw]o[o[2fJo[nw]oJo[f2fJof[o]o]o[ofJofo[o]ofo
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 72 8 72 18 2 18 2 18 2 18 2 EGZ
Modut podstawowy 288 | 50 {117 [ 63 [108| o | 63 54|36 | o {28 )36 9 |54 06 )18 (o 18] o] e6]ofofo]o]ofJofofo|loJoJofofofoJoJof[ofofo]o
Analiza matematyczna 27 5 9 | 18 9 | 18 5 EGZ
Podstawy matematyki dyskretnej 18 3 9 | 9 9| o9 3 20
Algebra liniowa 27 5 9 |18 9 |18 5 EGZ
Metody numeryczne 27 4 9 18 9 18 4 EGZ
Analiza i modelowanie systemow 27 4 9 18 9 18 4 EGZ
[Metody probabilistyczne i statvstvka dla inzvnieréw 18 4 9 (9 9 (9 4 20
Fizyka 27 5 9 |99 9|99 5 EGZ
Podstawy programowania - algorytmy i struktury danych 27 5 9 18 9 18 5 EGZ
Architektura komputeréw i systemy operacyine 18 3 9 9 9 9 3 20
Sieci komputerowe 9 2 9 9 2 20
Sztuczna inteligencja 18 3 9 9 9 9 S} 20
Programowanie obiektowe 27 4 9 18 9 18 4 EGZ
Systemy baz danych 18 3 9 9 9 9 3 Zo
Modut kierunkowy 396 | 60 {132 27 [207| 45| o [ o | o | o [ o f18 | o 36| of12fa5| o 63| 18|23 188 |18]|8] o o [18]9]6]of[ofof]o]2J]ofofofo]o
Grafika inzynierska 27 4 9 199 9|99 4 Zo0
Wytrzymato$¢ Materiatow 27 3 9 9 9 9 9 9 3 EGZ
Materiatoznawstwo 9 1 |15 9 9 1 Zo
Elektronika i elektrotechnika 27 6 9 18 9 18 6 EGZ
Podstawy miernictwa elektrycznego 27 6 9 18 9 18 6 EGZ
Technika mikroprocesorowa 18 2 9 9 9 9 2 Z0
Podstawy teorii syanatéw i systemdéw dynamicznych 27 5 9 18 9 18 5 EGZ
Podstawy regulacii automatycznej 36 5 9 18| 9 9 18[9 s EGZ
Podstawy robotyki 36 6 |9 18] 9 9 18|96 EGZ
Techniki sterowania procesami cigatymi / Techniki sterowania procesami dyskretnymi| 36 6 9 18 | 9 9 18| 91]6 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i robotyce 18 2 |9 9 9 9 2 Zo
Metody i techniki wspomagania decyzii / Metody optymalizacii 36 5 9 18 | 9 9 18[9 |5 2o
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 18 1 9 |9 919 1 20
Sterowniki przemystowe 27 3 9 18 9 18 3 EGZ
Systemy wizyjne 27 5 9 9 9 9 9| 9 5 EGZ
Modut edycji pracy dyplomowej 36 20 36 o|lofojJofojojofoJo]Jojofo]jofoJoJofoJo]ofoJo]ofo]Jojojo]|]wB|]ofo]5]o [1]o0[o0]15
Seminarium dyplomowe 36 20 36 18 5 18 15 ZAL
Modut praktyk zawodowych 20 0o (oo fo oo o o o oo fofofo oo o fo o ftw]|ofofofofoJofofofofw]ofofofo[oO
Praktyka zawodowa 20 10 10 Z0
Modut specjalnosci: Automatyzacja i Utrzymanie Ruchu 243 42 | 819 17|36 ofo]o]ofoJojofo)o]ofJo]ojofo)o]Jofo] o o fo]J2z]o 3| 9 [78]3]| 9 [63[18)2)18[0])1B]9]12
Metody diagnostyki systeméw technicznych 27 2 9 18 9 18 2 Zo
Napedy w robotyce i automatyce/ Napedy maszyn i urzadzen 18 5 9 9 9 9 5 EGZ
Eksploatacja i naprawy urzadzen produkcyjnych 27 7 9 9 9 9 9 9 7 EGZ
Projektowanie i odtwarzanie maszyn i urzadzen 36 3 9 18| 9 9 18| 9 3 Zo
Systemy zarzadzania produkcig 36 4 9 18 | 9 9 18| 9| 4 Zo
Procesy TPM w przedsiebiorstwie 27 3 9 9 9 9 9 9 3 Zo
Zarzgdzanie niezawodnoscig systemoéw technicznych 18 5 9 9 9 9 5 EGZ
Gospodarka remontowa w przedsiebiorstwie 27 7 9 9 9 9 9 9 7 EGZ
[Metody planowania i proces utrzymania ruchu 27 6 9 18 9 18 6 EGZ
OGOLEM AUTOMATYZACJA | UTRZYMANIE RUCHU 1116 | 210 | 375|207 | 468 | 81 | 63 | 54 [ 54 [ o (30 | 54 (27 [ 90 ( o (30| 63 27 (8 (18 (30 |36 36 (8 (1830|4518 (7218305427 (72183045 18189 |30
Modut specjalnosci: Robotyka i Mechatronika 243 42 81 9 |17 [ 36 ]| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 27| 0 36 | 9 18 | 36 | 9 63 | 18 | 12 | 18 0 18 | 9 12
Sensoryka 27 2 9 18 9 18 2 Zo
Napedy elektryczne w robotyce i automatyce 18 5 9 9 9 9 5 EGZ
Budowa i badania manipulatoréw i robotéw 27 7 9 9 9 9 9 9 7 EGZ
Sterowanie robotéw 36 3 9 18[9 9 18| 9|3 2o
Systemy sterowania i monitorowania proceséw przemystowych 36 4 9 18| 9 9 18| 9 | 4 Zo
Chwytaki i narzedzia robotéw 27 3 9 9 9 9 9 9 3 Z0
Nawigacia i lokalizacja robotow 18 5 9 9 9 9 5 EGZ
Diagnostyka systemoéw automatyki i robotyki 27 7 9 9 9 9 9 9 7 EGZ
Mechatronika 27 6 9 18 9 18 6 EGZ
| OGOLEM ROBOTYKA | MECHATRONIKA 1116 | 210 | 375|207 | 468 | 81 | 63 | 54 [ 54 ( o (30 | 54 (27 [ 90 ( o 30 | 63 27 (8 |18 (30 |36 (36 (8 (1830|4518 (72183 |54 /27 7218345 18189 |30




