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Wykaz temat6éw prac inzynierskich do realizacji w roku akademickim 2016/2017
w Instytucie Politechnicznym Panstowej Wyzszej Szkoly Zawodowej w Gtogowie

Kierunek: Automatyka i robotyka

Temat

Promotor

Ingi i nazwisko studenta

Projekt stanowiska do baftiaiezawodnéci elementéw mechatronicznych pojazdéw
samochodowych

dr hab. iz. Andrzej Klepka

Patryk Adamczewski

Projekt stanowiska do bezpiecznej pracy z manipulatoreka Ri15-2

opracowanie systemu zabezpiecpezestrzeni roboczej

dr hab. iz. Andrzej Klepka

Pawet Wolski

Projekt stanowiska do badania charakterystyk dokkadn@owtarzalnéci robotéw
przemystowych

dr hab. iz. Andrzej Klepka

Sebastian Wiodarczyk

Metody diagnostyczne do oceny stanu elementéw wykonaweppotow
przemystowych

dr hab. irz. Andrzej Klepka

Marek Czaczyk

Generator trajektorii dla robota MELFA

dr hab. irz. Andrzej Klepka

Jacek Ratajczak

Projekt lekkiego robota ramieniowego

dr inz. Grzegorz Géral

Alicja Jabtaiska

Analiza stanu zrobotyzowanych stanowisk w Polsce do roké 2@rognozy na
przysztdi¢ na przyktadzie innych obszaréw zrobotyzowanych

dr inz. Grzegorz Géral

Mateusz Petelski

Wykonanie chwytaka elektrycznego dla robota Fanuc

dr inz. Grzegorz Géral

Marcin Szczepski

Wykonanie chwytaka pneumatycznego dla robota Fanuc

dr inz. Grzegorz Géral

Pawet Frankowski

Wykonanie podajnika dla robota Fanuc

dr inz. Grzegorz Géral

Szymon Zegadto

Wykonanie systemu wizyjnego dla robota Fanuc

dr inz. Grzegorz Géral

Pawet Kotodziej

Wykonanie stanowiska laboratoryjnego dla uktadéw inegligych budynkéw

dr inz. Grzegorz Géral

Aleksander Majewski

Projekt i implementacja parkingu samochodowego (zdefiaiee i oznakowane miejs
z automatyczna obstadlientéw (okréla liczbg oraz numer wolnych miejsc)

dr inz. Pawet Majdzik

Mateusz Ratajczak

Autonomiczny system rozpoznawania twarzy z wykorzystar@penCv Erodowiska
Cassandra

dr inz. Barttomiej
Sulikowski

Arkadiusz Tomasik

Integracja systemu wizyjnego z platfayirego MindStorms (konstrukcja kamery

dr inz. Barttomiej

Bogdan Ptonka

interfejs oprogramowanie przyktadowe aplikacje) Sulikowski
Wykorzystanie kontrolera Kinect w procesie sterowaniaipudatorem dr inz. Barttomiej tukasz Wydysz
Sulikowski
Automatyczne rzutowanie i wymiarowanie bryt z wykorzygansystemu wizyjnego drinz. _Bartlomlej Patryk Gola
Sulikowski
. . . dr inz. Bartlomiej Olga Smorawiska
Lokalizacja bryt w przestrzeni 3D (wykorzystanie 2 kamer) Sulikowski
dr inz. Barttomiej Eryk Pawlus

Projekt i implementacja systemu wizyjnego i kolorowegadesysi déwietlen

Sulikowski

Zastosowanie lteracyjnego Sterowania z Uczeniem w pegesierowania optymalnej

trajektorii ruchu robota mobilnego zbudowanego na bazie MindStorms

dr inz. Barttomiej
Sulikowski

Michat Rybacki

Realizacja uktadu sterowania rozmytego dla wybranegewsiaska laboratoryjnego

dr habzirKrzysztof Pata

PawelSwiatek

Budowa stanowiska laboratoryjnego do wyznaczania cheasekyk czujnikow

dr in. Pawel Modzel

Szczepan Parchimowicz

Modernizacja sterowania myjni samochodowej

dr inz. Pawet Modzel

Michat Iskra

Analiza poréwnawcza metod sterowania tempegatur

dr inz. Elzbieta Banaczyk|

Krystian Mucha

Metodyka doboru regulacji ngfenia dwietlenia

dr inz. Elzbieta Banaczyk|

Dobrostaw Topolan




Analiza poréwnawcza serwongbw stosowanych w automatyce przemystowej

dr inz. Elzbieta Banaczyk| Tomasz Szklarski

Stanowisko do badania i regulacjigkosci obrotowej bezszczotkowego silnikaagu
statego BLDC

dr inz. Elzbieta Banaczyk| Michat Baran

Stanowisko do badania wtasigoi pozycjonowania silnika liniowego

dr inz. Elzbieta Banaczyk| Marcin Bry




