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Kierunek: Automatyka i Robotyka

Specjalnos$é: Robotyka i Mechatronika W -wyktad C - éwiczenia L - laboratorium P - projekt
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Rekreacia, wychowanie fizyczne | 30 1 30 30 1 Zo
Rekreacia, wychowanie fizyczne |l 30 1 30 30 1 Zo
Przedmiot humanistyczny | 15 1 |15 15 1 Zo
Przedmiot humanistyczny I 15 1 |15 15 1 Z0
Ochrona wiasnosci intelektualnei / Prawo w praktyce inzynierskiei 15 1|15 15 1 Z0
Technologia informacyjna 30 2 30 30 2 Z0
Podstawy publikacji_elektronicznych 30 3 30 30 3 Z0
Etyka 15 1 |15 15 1 Z0
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Analiza_matematyczna 45 5 | 15 | 30 15 | 30 5 EGZ
Podstawy matematyki dyskretnej 30 3 [15 (15 15 | 15 3 Zo
Algebra liniowa 45 5 | 15| 30 15 | 30 5 EGZ
Metody numeryczne 45 4 15 30 15 30 4 EGZ
Analiza i modelowanie systeméw 45 4 15 30 15 30 4 EGZ
Metody probabilistyczne i statystyka dla inzynieréw 30 4 |15 |15 15 [ 15 4 Zo0
Fizyka 45 4 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 4 EGZ
Podstawy programowania - algorytmy i struktury danych 45 5 15 30 15 30 5 EGZ
Architektura komputeréw i systemy operacyine 30 2 15 15 15 15 2 Zo
Sieci komputerowe 15 1 |15 15 1 Zo
Sztuczna inteligencja 30 3 |15 15 15 15 3 Zo
Programowanie obiektowe 45 4 |15 30 15 30 4 EGZ
Systemy baz danych 30 3 15 15 15 15 3 Zo
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Grafika inzynierska 45 4 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 4 Zo
Wytrzymato$¢é Materiatow 45 3 15 | 15 | 15 15 | 15 | 15 3 EGZ
Materiatoznawstwo 15 1 |15 15 15 1 Zo
Elektronika i elektrotechnika 45 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Podstawy miernictwa elektrycznego 45 6 15 30 15 30 6 EGZ
Technika mikroprocesorowa 30 2 15 15 15 15 2 Zo0
Podstawy teorii sygnatéw i systeméw dynamicznych 45 5 15 30 15 30 5 EGZ
Podstawy regulacji automatycznej 60 5 15 30 | 15 15 30|15] 5 EGZ
Podstawy robotyki 60 6 15 30 | 15 15 30| 15| 6 EGZ
Techniki sterowania procesami cigglymi / Techniki sterowania procesami dyskretnymi 60 8 15 30 | 15 15 30 |15 ] 8 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i robotyce 30 2 15 15 15 15 2 Zo
Metody i techniki wspomagania decyzji / Metody optymalizaciji 60 5 15 30 | 15 15 30|15] 5 Zo
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 30 1 15 | 15 15 | 15 1 Zo
Sterowniki przemystowe 45 3 |15 30 15 30 3 EGZ
Systemy wizyjne 45 5 | 15 15 | 15 15 15|15 | 5 EGZ
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Sensoryka 45 2 |15 30 15 30 2 Z0
Napedy elektryczne w robotyce i automatyce 30 5 |15 15 15 15 5 EGZ
Budowa i badania manipulatoréw i robotéw 45 7 |15 15 [ 15 15 15 (15| 7 | EGZ
Sterowanie robotéw 60 3 |15 30 [ 15 15 30 15[ 3 Z0
Systemy sterowania i monitorowania proceséw przemystowych 60 4 |15 30 | 15 15 30 15[ 4 20
Chwytaki i narzedzia robotéw 45 3 [15]15] 15 15 | 15 | 15 3 20
Nawigacia i lokalizacia robotow 30 5 [ 15 15 15 15 5 | EGZ
Diagnostyka systemow automatyki i robotyki 45 7 [ 15 15 [ 15 15 15 (15| 7 EGZ
Mechatronika 45 6 | 15 30 15 30 6 EGZ
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Tresci seminarium dyplomowego 60
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