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Studnia stacjonarne

Kierunek: Automatyka i Robotyka
Specjalnosé: Wizualizacje Proceséw Przemystowych

W - wyktad

C - éwiczenia

Zalacznik nr 5 do uchwaty 149/XXVIl/16

P - projekt

Caly cykl ksztalcenia
Przedmioty w poszczegéinych modutach Forma
Lgodz. [ECTS| W | ¢ | L P P w P P w P P lects | oo
Modut ogéiny 195 12 | 75 | 60 [ 60 0 0 0 15 0 3
Rekreacija, wychowanie fizyczne | 30 1 30 Z0
Rekreacja, wychowanie fizyczne Il 30 1 30 Zo
Przedmiot humanistyczny | 15 1 |15 Zo
Przedmiot humanistyczny Il 15 1 15 1 Zo
Ochrona wtasnosci intelektualnej / Prawo w praktyce inzynierskiej 15 1 15 1 Zo
Technologia informacyjna 30 2 30 Zo
Podstawy publikacji _elektronicznych 30 3 30 Zo
Etyka 15 1 15 15 Zo
Ergonomia i bezpieczenstwo pracy 15 1 15 1 Z0
Modut jezykowy 120 8 0 [120] 0 0 0 0 0 0 0
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 30 2 30 Z0
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 30 2 30 Zo0
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 30 2 30 Zo
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 30 2 30 EGZ
Modut podstawowy 480 47 | 195 | 105 | 180 0 0 0 0 0 0
Analiza matematyczna 45 5 15 | 30 EGZ
Podstawy matematyki dyskretnej 30 3 15 | 15 Zo
Algebra liniowa 45 5 15 | 30 EGZ
Metody numeryczne 45 4 |15 30 EGZ
Analiza i modelowanie systemow 45 4 15 30 4 EGZ
Metody probabilistyczne i statystyka dla inzynieréw 30 4 15 | 15 Zo
Fizyka 45 4 15 [ 15 [ 15 4 EGZ
Podstawy programowania - algorytmy i struktury danych 45 5 15 30 5 EGZ
Architektura komputeréw i systemy operacyine 30 2 15 15 2 Zo
Sieci komputerowe 15 1 15 1 Zo
Sztuczna inteligencja 30 3 15 15 Zo
Programowanie obiektowe 45 4 |15 30 EGZ
Systemy baz danych 30 3 15 15 Zo0
Modut kierunkowy 660 | 61 | 210 | 45 [ 345 60 30 15 15 0 0
Grafika inzynierska 45 4 15 | 15 | 15 Zo
Wytrzymato$¢ Materiatéw 45 3 [15| 15| 15 15 EGZ
Materiatoznawstwo 15 1|15 15 7o
Elektronika i elektrotechnika 45 5 15 30 EGZ
Podstawy miernictwa elektrycznego 45 6 15 30 EGZ
Technika mikroprocesorowa 30 2 15 15 Zo
Podstawy teorii sygnatéw i systeméw dynamicznych 45 5 15 30 EGZ
Podstawy regulacji automatycznej 60 5 |15 30 15 15 EGZ
Podstawy robotyki 60 6 15 30 EGZ
Techniki sterowania procesami ciagtymi / Techniki sterowania procesami 60 8 15 30 15 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i robotyce 30 2 |15 15 15 Zo
Metody i techniki wspomagania decyzji / Metody optymalizacii 60 5 |15 30 15 15 Zo
Komputerowe wspomaganie prac inzynierskich 30 1 15 | 15 Zo
Sterowniki przemystowe 45 3 15 30 15 EGZ
Systemy wizyjne 45 5 15 15 EGZ
Modut specjalnosci: Wizualizacje Proceséw Przemystowych 405 42 | 135 | 15 | 195 0 0 15 60 45 12
Diagnostyka techniczna w automatyce 30 6 |15 15 EGZ
Sensoryka i urzadzenia wykonawcze automatyki 45 2 15 30 15 Zo
Podstawy wizyjnej grafiki komputerowej 45 6 15 30 EGZ
Systemy przetwarzania numerycznego i symbolicznego 45 6 15 15 15 EGZ
Systemy nadzorowania i wizualizacji proceséw przemystowych 45 2 15 | 15 15 15 Zo
Systemy HMI 60 4 15 30 15 15 Zo
Systemy produkcyjne komputerowo zintegrowane 60 4 |15 30 15 15 Zo
Metody przetwarzania danych graficznych 30 6 15 15 6 EGZ
Wizja maszynowa w automatyzaciji i robotyzacji 45 6 15 30 6 EGZ
Modut edyciji pracy dyplomowej 60 40 0 | 60| 0 0 0 0 0 0 15
seminarium dyplomowe 1i2 60 20 60 15 | zAL
praktyka zawodowa 20 Zo
Razem| 1920 | 210 | 615 | 405 | 780 60 30 30 90 45 30
Tresci i ki 1140
Tresci jezykowe 120
Tresci ogdlne 195
Tresci 405
Tresci 60

Razem)

1920




