Zatacznik nr 1 do Programu studiow (uchwata Senatu nr 112/XXV1/23 z dn. 22 wrzesnia 2023 r.)
Profil praktyczny

Okres studiéw 2023-2027 W - wyklad
Studnia stacjonarne C - ¢wiczenia
Kierunek: Automatyka i Robotyka L - laboratorium
P - projekt
Caly cykl ksztalcenia I semostr I semestr i somestr WV semestr V semestr Visemestr Vil semostr
Przedmioty w poszczegdlnych modutach Wi Wi Wi Wi Wi Wi Wi Wi Forma
Lgodz [Ects | Mol e | L e ol e | L] p fes|Bife [ L p e | Nite L fp s [ L] P e Bl e [ L feas | Bite | L e e [RFe [ L P s | et
Modut ogélny 165 | 6 [so |50 o|s s3] o [2fJoJolo] o oJoJoloJoloJolo[oJoJofJo lo[oJo]oJols[of[o]ofas[s[o]ol s
Szkolenie BHP 4 4 4 0 ZAL
Szkolenie 1 1 1 0 ZAL
Wchowanie fizvezne I. Il 60 60 30 0 30 0 2o
Przedmi i 15 | 2 |15 15 2 Zo
Ochrona \Masnoéc‘l Iple!ekluélpej ! 15 4 15 15 1 Z0
Prawo w oraktvce
T ia i 30 | 1 30 30 1 Zo
i etvka w pracv i 15 | 1 15 15 1 Z0
[Eracnomia i fistwo pracy s [ 1 | 15 1| 2
Modut jezvkowy 120 [ 8 Jofmwloloflolofol o [oJofs ol of2Jofew[ofol s olofolololof[s[olol2fololofolofJolololole
Jezyk angielski / Jezyk niemiecki 120 8 120 30 2 60 4 30 2 EGZ
Modut 315 | 3t |20 75 |120] 0 |45 [ 75 [ 45| o | 15|45 o |75] o [0 ]o oo o] oJolo oololss[of[ws]ols]|s[ols]o]sfololololo
Analiza 45 [ 5 [15] % 15 | 30 5 EGZ
Algebra liniowa 45 5 |15 ] 30 15 | 30 5 EGZ
Metody komputerowe w obliczeniach P - s o N -
Analiza i svstemow 5 | 3 |1 30 15 30 3 EGZ
Fizvka 45 | 5 [1s[5]s 15 | 15 | 15 5 EGZ
Sztuczna i 0 [ 3 [ 15 15 15 3 Zo
Pods! ia obi 0 | 3 |15 15 15 15 3 EGZ
[Systemy baz danych + Sieci 0 | 4 |5 15 15 15 4 20
Modut kierunkowy 60 | 6 | 20| 60 [255] 75 | 45 | 15 | 45 | 15 | 13 | 60 | 15 [ 45 | 30 | 18 105 15 | 90 | 30 | 2 | o | o | o | o [ o |as |50 | 0| 10|50 5|0 2]olololol o
Grafika inzvni 45 | 5 |15 ] 15 [ 15 [ 15 15 | 5 Zo
AutoCad 45 5 |15]15 15 15 | 15 15 5 Zo0
Proaramy 3D 45 | 4 5] 15 15 [ 15 5] 4 Zo
Materiatow 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
[Etextronika i i 45 | 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Pods! i 0 0 | & [1s 15 15 15 4 EGZ
Technika mil 0 | 4 |15 15 15 15 4 Zo
Podsf reaulacii i 45 5 |30 15 30 15 5 EGZ
Podstawy robotvki 45 | 5 |15 15 | 15 15 5] 15 | 5 EGZ
Systemy czasu rzeczywistego w automatyce i 0 | 3 | s s B - 5 -
robotvce
orac inzvnierski 30 | 1 5 [ 1 15 | 15 1 20
|§terownik\ 45 | 5 |15 2 15 30 5 EGZ
| 45 | 5 |15 20 15 30 5 20
Svstemv SCADA 30 3 |15 15 15 15 3 20
[ paneli HMI 45 | 4 | 15 30 15 4 Zo
Sensorvka 30 2 |15 15 15 15 2 Zo0
Teoria It 45 5 115 15 | 15 15 15/15] 5 20
Modut edycii pracy i 2 5 15
[Seminari 20 5 15 | zAL
Modut praktvk %0 | 30 9%0 960 3
Praktyka zawodowa 960 30 960 960 30 20
Modut specjalnosci: Automatyzacja
u ip, g " Rl:mhu T 45 | a6 150 o [1s0 ]3| oo |of o [ o ofofo]| o | ofo]o]|o|of o fo|o|ofofofa|o|sa|15[15|es|o]|as|75|2] e ofe|s]|n
Metodv di i svstemow i 30 2 |15 15 15 15 2 Zo0
Napedy w robotyce i automatyce/
4 0 | 4 |18 15 15 15 4 EGZ
Napedv maszvn i urzadzen
Napedv pivnowe w robotvce i 30 5 |15 15 15 15 5 Zo0
Ek ia i naprawy urzadzen i 45 3 |15 15 | 15 15 15|15 | 3 EGZ
Projektowanie i odtwarzanie maszyn i urzadzen s |3 | 15 | 15 15 15 |15| 3 20
[svstemy ia produkcia 5 | 6 |15 15 | 15 15 1515 ] 6 20
Pre i
Pracey ToM i yiomy TaM PR I P g g P B e e ”
Proiekt isciowy | 15 2 15 15 ] 2 20
Proiekt iSci I 15 2 15 5] 2 20
Zarzadzanie niezawodnoscia systeméw w | s | ol - ol s | cor
w iebiorstwi 45 | 5 |15 15 | 15 15 15[15] 5 EGZ
Metody planowania i proces utrzymania ruchu s | s |15 15 | 15 15 15|15 6 EGZ
OGOLEM AUTOMATYZACJA 2645 | 210 [ 590 |1290| 855 | 210 | 95 |05 | 90 [ 15 | 30 |05 | a5 [120| 30 | 30 J105| 75 [ 90 30 | 30 %0 30 | 105 45 (120 15 | 30 75| 30 | 75 [ 75 [ 30 [105| 30 [ 60 | 45| 30
TUTRZYMANIE RUCHU
Modut jal i: Elekt hnil
odut specjalnosci: Elektrotechnika as | 4 |16 100 | 90 3 s 5| e sl o e o4 1
z urzadzen yezny 0 [ 5 [ 15 15 15 5 20
Maszvnv elektrvezne | 45 6 |30 15 30 15 6 EGZ
|Maszvnv elektrvczne Il 45 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Proiekt isciowy | 15 2 15 15 ] 2 20
Projekt i ] 15 2 15 15 2 20
Naped elektrveznv | 45 5 |15 30 15 30 5 EGZ
Naped elektryczny Il 15 2 15 15 2 EGZ
Podstawy elektroniki 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
F i 45 | 6 |15 15 |15 15 15[15] 6 EGZ
napedow yczny. 30 3 |15 15 15 15 3 20
Eksploatacja | diagnostyka urzadzen
6 |3 |a 15 | 15 15 [ 1 Z
elekirvcznvch * o
ieci i aparaty niskiego napiecia 60 3 |15 30|15 15 30 [15] 3 EGZ
OGOLEM ELEKTROTECHNIKA
2645 | 210 | 605 1290 | 585 | 65| 95 [ 105 90 [ 15 | 30 |05 | a5 [120| 30 | 30 J105| 75 [ o0 30 | 30 %0 3 120 45 | 120 30 75| 30 | 105 45 [ 30 |05 30 [ 60 | 45| 30
PRZEMYSLOWA
Modut specjalnosci:
B e R ey s | w || s]s a| Ja| [s]e] Jo]a|n[a] [a]a]w
[Sieci 30 | ¢ |15 15 15 15 4 20
a5 | 3 |15 15 | 15 15 15[15] 3 23
Proiekt isci | 15 2 15 15 2 20
Proiekt iscioww Il 15 2 15 5] 2 2o
lapedy elektryczne w robotyce i 30 4 |15 15 15 15 4 EGZ
Budowa i badania i i robotéw 75 4 |3 30 |15 30 30[15] 4 EGZ
Sterowanie robotéw 45 5 |15 15 | 15 15 15[15| 5 20
Systemy sterowania i monitorowania proceséw . 5 | s 15| s 15 s|1s] s Z0
Chwytaki i narzedzia robotéw. 45 6 |15 30 15 30 6 2o
Nawigacia i lokalizacia robotéw. 45 4 |15 15 | 15 15 1515 | 4 EGZ
i svsteméw automatvki i robotvki 15 2 |15 15 2 EGZ
30 | 5 |15 15 15 15 5 EGZ
OGOLEM ROBOTYKA I MECHATRONIKA 2645 [ 210 | 605 |1290| 570 180 | 95 [ 105 [ 90 | 15 30 | 105 | 45 [ 120 | 30 30 [105| 75 | % [ 30| 30 960 30 | 120 | 45 | 120 30 |75 (30 | 9 | 60 [ 30 105 30 | 60 | 45 [ 30




